Orientalmotor NEUE

PRODUKTE

Burstenlose Motor- und Treiber-Kombination

BLE-Serie

Standardtyp/Typ mit elektromagnetischer Bremse

Die BLE-Serie verfligt Giber einen groBen Drehzahlregelbereich von 100 bis 4000 min-'
und ist ebenfalls mit einem Motor mit elektromagnetischer Bremse erhaltlich.

Die BLE-Serie setzt neue MaBstabe bei biirstenlosen Motoren

mit vielen nitzlichen Funktionen und einer umfangreichen Produktpalette.
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Bilirstenlose Motoren

BLE-Serie

Die BLE-Serie setzt neue MaBstabe fir blrstenlose
Motoren durch energiesparende und kompakte,
dabei trotzdem leistungsstarke Kombinationen. Mit
dem Kontrollmodul (separat erhaltlich) sind weitere
Verbesserungen der Leistung und Funktionen
moglich. Die optionale elektromagnetische Bremse
ist ideal fir Anwendungen mit Vertikalantrieb.

B Eigenschaften

@ Drehzahlregelbereich von 100 bis 4000 min-' und
Drehzahlverhéltnis von 1:40
Im Vergleich zu herkdmmlichen Modellen ist der
Drehzahlregelbereich der BLE-Serie erheblich erweitert.
Die Verwendung in Anwendungen mit hohen Drehzahlen ist sogar
mit der Maximaldrehzahl von 4000 min-' mdglich.
Drehzahlregelbereich
BLE-Serie: 100 bis 4000 min™ (Drehzahlverhaltnis 1:40)
Herkdmmliches Modell: 300 bis 3000 min™' (Drehzahlverhaltnis 1:10)
[Vergleich mit Modell mit 120 W Ausgangsleistung]

Das Anlaufdrehmoment ist doppelt so groB wie
das Nenndrehmoment.
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Maximale Drehzahl

S 4000 min'

(120 W)

Drehmoment

Herkémmliches Modell

(120 W)

Drehzahiregelbereich 100~4000 min-1

2000 3000 4000
Drehzahl [min™"]

0100300 1000

®Hervorragende Drehzahlstabilitat

Die Drehzahlregulierung (Last) betragt +0,5 %.

Daher wird durch diesen Mechanismus sichergestellt, dass
der Motor auch bei schwankender Last Giber den gesamten
Drehzahlbereich mit einer stabilen Drehzahl arbeitet.

[BLE-Serie]

Last +0,5 %
Spannung +0,5 %
Temperatur +0,5 %

[Herkdmmliches Modell]
Last -1 %
Spannung 1%
Temperatur  +1 %

®Energiesparend

Bei burstenlosen Motoren werden Permanent-Magneten im Rotor
verwendet. Im Vergleich zu Umrichter gesteuerten Motoren sind
diese Motoren hocheffizient mit geringen Verlusten, d.h. dass
Energieeinsparungen mdglich sind.

®Kompakt und leistungsstark
Im Vergleich zu herkdmmlichen Modellen wird die hohe Leistung
in einem schlanken Gehéause erreicht, wobei das effiziente
Getriebe und die leichte Bauweise zusatzliche Platzeinsparungen
ermdglichen.

105 mm

[BLE-Serie 120 W] =
Masse: 3,0 kg i

190 mm

@®Eigenschaften der Getriebe

{Langlebiges Getriebe mit einer Nennlebensdauer von
10000 Stunden

Die Nennlebensdauer des Stirnradgetriebes und Hohlwellen-
Flachgetriebes betragt 10000 Stunden. Die Lebensdauer
des Stirnradgetriebes ist doppelt so lang wie bei einem
herkémmlichen Getriebe.

® Das Stirnradgetriebe fiir die 60 W- und 120 W-Modelle verfiigt iber eine Gewindebohrung
am Wellenende.

Platzsparend durch ein Hohlwellen-
Flachgetriebe

Es ist eine direkte Verbindung mit der Antriebswelle

ohne eine Kupplung mdéglich, so dass die Anlage

platzsparender angeordnet werden kann.

Platzsparend

[Fur 3-Phasen Motor und
Stirnradgetriebe]

[Fur burstenlosen Motor und
Hohlwellen-Flachgetriebe]



@®Erweiterung der Spezifikationen und Funktionen mit
dem Kontrollmodul

In Verbindung mit einem Kontrollimodul (separat erhéltlich) werden die

Spezifikationen und Funktionen erweitert und Folgendes méglich:

® Dateneinstellungssoftware MEXEQ2
(separat erhdltlich)

® Kontrollmodul OPX-2A
(separat erhéltlich)

-Verschiedene Anzeigefunktionen: Betriebsdrehzahl (Einstellung
von Getriebeuntersetzung und
-libersetzung),
Antriebstransportgeschwindigkeit,
Lastfaktor, Alarmcode, Alarmverlauf,

Funktionen Warncode, Warnverlauf, E/A-Monitor

-Drehzahl (max. 8 Drehzahlen)

-Drehmomentbegrenzungsfunktion

-E/A-Signal-Zuweisungsanderung und -erweiterung

-Testhetrieb

-Datenkopie

{Erweiterung des Drehzahlregelbereichs auf 80 bis 4000 min™
Mit der digitalen Drehzahleinstellung wird der Drehzahlregelbereich
ausgeweitet auf 80 bis 4000 min' (Drehzahlverhaltnis 1:50).

Wenn ein
S — OPX-2A i
verwendet wird
(Digitale Einstellung)

Drehmoment [Nm]

0 1
80 100

4000 Drehzahl
[min ]

{Verbesserte Drehzahlregulierung

[BLE-Serie] [Mit Kontrolimodul*]
Last +0,5 % Last +0,2 %
Spannung +0,5 % Spannung +0,2 %
Temperatur  +0,5 % Temperatur  +0,2 %

=% Bei Verwendung der digitalen Drehzahleinstellung

{>Mehrdrehzahlbetrieb mit bis zu 8 Drehzahlen méglich

Mit dem Kontrollmodul (separat erhaltlich) ist ein Mehrdrehzahlbetrieb
mit bis zu 8 Drehzahlen méglich. Drehzahleinstellung in Schritten

von 1 min"' sowie separate Einstellung der Beschleunigungs- und
Abbremszeit sind ebenfalls mdglich.

Drehzahl
[min]

Motoren -
Betriebsmuster Zeit

{>Begrenzung des Motorausgangsdrehmoments
Das Motorausgangsdrehmoment kann je nach Anwendung und
den Bedingungen begrenzt werden.

Konstante Zugspannung
und hochgenaues Anwendung
Drehmoment

mit Presse

Zugspannung

{>Verschiedene digitale Anzeigen sind méglich (OPX-2A)
Drehzahl, Lastfaktor, Alarmcode usw. kdnnen digital angezeigt
werden.

@ Die Drehzahl kann als Drehzahl der Getriebe-Ausgangswelle angezeigt werden.

B [or] [PAR] [TEsT] [corv] [ [corv] ]
[aw] [wne] [move] 7 [ock] 1 [aw] [wne] [wove] 7 [ock] 7

Drehzahl (min- Transportgeschwindigkeit (m/min)

EBE [0AA] [PAR] [TEST] [copy]
[a] [wne] [Move] [tock]

Lastfaktor (%)

[ gl [ [
Alarmcode

@ Drehzahlregelung bei Vertikalantrieb
Der Motor mit einer elektromagnetischen Bremse ermdglicht
eine stabile Drehzahlregelung selbst bei
Vertikalantrieb (Gravitationskraft). Wenn die
Stromversorgung ausgeschaltet wird, stoppt
der Motor sofort und hélt die Last fest. Die @
elektromagnetische Bremse wird iber den
Treiber entsprechend dem Zustand ON/OFF des
Betriebsbefehl-Signals automatisch gesteuert.
® Beim Vertikalantrieb wird Regenerationsenergie erzeugt. Last
Wenn die BLE-Serie in Anwendungen eingesetzt wird, die
Vertikalantrieb erfordern, bendtigen Sie eine
Regenerationseinheit (separat erhaltlich). T

®Kabel wird in drei Langen geliefert

Die BLE-Serie wird mit einem Kabel fir den Anschluss zwischen
Motor und Treiber mit einer Lange von 1 m, 2 m oder 3 m geliefert.
Wéhlen Sie die Kabelldnge, die am besten zum Abstand zwischen
Motor und Treiber passt.

Anschlusskabel (enthalten)

Auswahl aus drei Lédngen
von1m,2mund3m.

® Auswahl zwischen der Kabellange oder einem flexiblen
Anschlusskabel

{>Kabel mit bis zu 20 m sind verfiigbar (separat erhéltlich)
Wenn der Abstand zwischen Motor und Treiber vergroBert

wird, muss das Anschlusskabel (als Zubehor separat erhaltlich)
verwendet werden. Der Abstand zwischen Motor und Treiber kann

auf maximal 20 m vergréBert werden.
® Anschlusskabel =» Seite 30

{Flexible Anschlusskabel auch verfiigbar (separat erhaltlich)
Verwenden Sie ein flexibles Anschlusskabel, wenn das Kabel

gebogen wird.
®Flexible Anschlusskabel =» Seite 30

@ Sicherheitsnormen und CE-Kennzeichnung

UL/CSA Normen CE-Kennzeichnung
Anwendbare | Datei-Nr. oder | Priif- |Niederspannungsrichtlinie EMV-Richtlinie
Normen Zertifikats-Nr. | stelle Anwendbare Normen | Anwendbare Normen
Motor Motor
UL 1004-1 EN 60034-1 Emission
CSA C22.2 Motor EN 60034-5 EN 61000-6-4
No.100 E335369 EN 60664-1 EN 61800-3 C3
UL EN 60950-1
Treiber Treiber Immission
UL 508C E171462 Treiber EN 61000-6-2
CSA C22.2 EN 60950-1 EN 61800-3 C3
No.14 EN 61800-5-1

Der EMV-Wert héngt von der Verdrahtung und der Anordnung der
Komponenten ab. Aus diesem Grund ist der endgliltige EMV-Wert
zu ermitteln, wenn Motor/Treiber in die Anlage des Anwenders
eingebaut sind.



M Systemkonfiguration
k1 Nicht mitgeliefert

—(_Zubehbr (separat erhéltlich) ) —(_Zubehbr (separat erhéltlich) )
Flexible Kupplungen Anschlusskabel, Kontrollmodul Dateneinstellungssoftware
(= Seite 31) Flexible Anschlusskabel (- Seite 31) (= Seite 31)
(=» Seite 30)
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BLE-Serie

Kombinationstyp
(Motor/Getriebe) Treiber

=

,
N

S\

Anschlusskabel (enthalten)*2

Programmierbares
Steuergerat

re
%2 Nur enthalten bei Modellen mit Anschlusskabeleinheit.

Siehe Produktnummerncode auf Seite 5. Externes

Drehzahlpotentiometer
(enthalten)

AC-Stromversorgung
(Hauptstromversorgung)

——(_Zubehr (separat erhaltlich) )

N

Regenerationseinheit Platte fiir DIN- Montagewinkel
(= Seite 31) Schienenbefestigung (= Seite 31)
(= Seite 31)

@®Beispiel fiir eine Systemkonfiguration
BLE-Serie Separat erhaltlich

Kombinationstyp - Anschlusskabel Platte fiir DIN-
Stirnradgetriebe 7m Schienenbefestigung

BLE46C50S-3 CCO7BLE PADPO3 SOL4AM6 MCL5515F10

Montagewinkel Flexible Kupplung

®Die oben gezeigte Systemkonfiguration ist ein Beispiel. Weitere Kombinationen sind verfligbar.



B Produkthummerncode

Serie

BLE: BLE-Serie

BLE5 12AM200F-3

Motor-RahmengroBe

2:60 mm 4:80 mm 5:90 mm

AM200F
@

Ausgangsleistung (W)

3:30W 6:60W 12:120W

O @ &6 ®6e 6

Versorgungsspannung

A: 1-Phasen 100-120 VAC C: 1-Phasen 200-240 VAC
S: 3-Phasen 200-240 VAC

M: Typ mit elektromagnetischer Bremse ~ Leer: Standardtyp

© © ® |\

Getriebeuntersetzung/
Motorwellentyp

Nummer: Getriebeuntersetzung der Kombinationstypen: 8 Typen
von 5 bis 200
A: Rundwellentyp

Getriebetyp
) (nur Kombinationstyp)

S: Stirnradgetriebe
F: Hohlwellen-Flachgetriebe

Anschlusskabel

T:1m 2:2m 3:3m
Leer: Es ist kein Anschlusskabel enthalten

® Beispiele mit und ohne Anschlusskabel und mit Angabe der Kabelldnge.
Es ist ein 3 m Anschlusskabel enthalten <» BLE512AM200F-3
Kein Anschlusskabel = BLE5 12AM200F

B Produktpalette

Kombinationstyp

und Reparatur vereinfacht werden.

Der Kombinationstyp wird mit dem Motor und dem bereits vormontierten zugehdrigen Getriebe geliefert, wodurch
der Einbau in eine Anlage erleichtert wird. Motoren und Getriebe sind auch separat erhéltlich, sodass Austausch

@ Standardtyp
{>Kombinationstyp — Stirnradgetriebe <{>Kombinationstyp — Hohlwellen-Flachgetriebe
AL R LI Produktname Getriebeuntersetzung | Seite RISITIRE | VAT Produktname Getriebeuntersetzung | Seite
leistung spannung leistung spannung
1-Phasen BLE23A[S-O 5,10, 15, 20, 30, ” 1-Phasen BLE23A[F-O 5,10,15, 20, 30, i
100-120 VAC | BLE23A[]S 50,100,200 100-120 VAC | BLE23ALF 50,100,200
W 1-Phasen BLE23C[IS-O 5,10, 15,20, 30, 7 30W 1-Phasen BLE23CIF-O 5,10, 15,20, 30, 7
200-240VAC | BLE23C[IS 50,100,200 200-240VAC | BLE23CLIF 50,100,200
3-Phasen | BLE23S[S-O 5,10,15, 20, 30, % 3-Phasen BLE23S[IF-O 5,10,15,20, 30, ”
200-240VAC | BLE23S[IS 50,100,200 200-240VAC | BLE23SLIF 50,100,200
1-Phasen BLE46A[S-O 5,10, 15, 20, 30, ” 1-Phasen BLE46ALIF-O 5,10, 15,20, 30, %
100-120VAC | BLE46ALIS 50, 100, 200 100-120 VAC | BLE46ALIF 50,100,200
60w 1-Phasen BLE46C[1S-O 5,10, 15, 20, 30, 7 60w 1-Phasen BLE46CLIF-O 5,10,15, 20, 30, 7
200-240VAC | BLE46CLIS 50,100,200 200-240VAC | BLE46CLIF 50,100,200
3-Phasen BLE46S[S- 5,10, 15,20, 30, " 3-Phasen BLE46SLF-O 5,10, 15,20, 30, %
200-240VAC | BLE46S[IS 50,100,200 200-240VAC | BLE46SLIF 50,100,200
1-Phasen BLE512A(1S-C| 5,10,15,20,30, % 1-Phasen BLE512ACF-C | 5,10,15,20, 30, %
100-120VAC | BLE512A[IS 50,100,200 100-120 VAC | BLE512ALJF 50,100,200
120W 1-Phasen BLE512C[S-C | 5,10, 15,20, 30, 7 120W 1-Phasen BLE512CF-O | 5,10,15,20,30, 7
200-240VAC | BLE512C[IS 50, 100,200 200-240VAC | BLE512CLIF 50,100,200
3-Phasen BLE512S[1S-C | 5,10,15,20, 30, ” 3-Phasen BLE512S[F-C | 5,10,15,20,30, i
200-240VAC | BLE512S(1S 50, 100, 200 200-240VAC | BLE512S[IF 50,100, 200

s Wenden Sie sich fiir die 1-Phasen 100-120 VAC-Modelle und die 3-Phasen 200-240 VAC-
Modelle an das ndchste Oriental Motor-Verkaufsbiiro.
Die folgenden Teile liegen jedem Produkt bei.
Motor, Treiber, Getriebe, Anschlusskabel®, Externes Drehzahlpotentiometer (mit
Signalleitung), Befestigungsschrauben, Passfeder, Betriebshandbuch
=k Nur fiir Modelle, bei denen ein Anschlusskabel enthalten ist.

% Wenden Sie sich fiir die 1-Phasen 100-120 VAC-Modelle und die 3-Phasen 200-240 VAC-
Modelle an das ndchste Oriental Motor-Verkaufsbiiro.

Die folgenden Teile liegen jedem Produkt bei.
Motor, Treiber, Getriebe, Anschlusskabel™, Externes Drehzahlpotentiometer (mit Signalleitung),
Befestigungsschrauben, Passfeder, Sicherheitsabdeckung (Schrauben enthalten), Betriebshandbuch
s Nur fiir Modelle, bei denen ein Anschlusskabel enthalten ist.

® Wenn der Abstand zwischen Motor und Treiber vergréBert wird, muss das Anschlusskabel
(als Zubehdr separat erhdltlich) oder das flexible Anschlusskabel verwendet werden.
Kabel =» Seite 30

<Rundwellentyp

RUSE: | TR - Produktname Seite
leistung spannung

1-Phasen BLE23AA-O %
100-120VAC | BLE23AA

0w 1-Phasen BLE23CA-O 7
200-240VAC | BLE23CA

3-Phasen | BLE23SA-O %

200-240VAC | BLE23SA '

1-Phasen BLE46AA-O ”
100-120 VAC | BLE46AA

6OW 1-Phasen BLE46CA-O 7
200-240VAC | BLE46CA

3-Phasen BLE46SA-O ”
200-240VAC | BLE46SA

®Eine Zahl, die die Getriebeuntersetzung angibt, wird in das Feld [J im Produktnamen eingegeben.

® Wenn der Abstand zwischen Motor und Treiber vergréBert wird, muss das Anschlusskabel
(als Zubehor separat erhdltlich) oder das flexible Anschlusskabel verwendet werden.
Kabel =» Seite 30

ALEE R Produktname Seite
leistung spannung
1-Phasen BLE512AA-O ”
100-120VAC | BLE512AA
120W 1-Phasen BLE512CA-O 7
200-240VAC | BLE512CA
3-Phasen BLE512SA-O *
200-240VAC | BLE512SA

sk Wenden Sie sich fiir die 1-Phasen 100-120 VAC-Modelle und die 3-Phasen 200-240 VAC-
Modelle an das néchste Oriental Motor-Verkaufsbiro.

Die folgenden Teile liegen jedem Produkt bei.
Motor, Treiber, Anschlusskabel®, Externes Drehzahlpotentiometer (Signalleitung
enthalten), Betriebshandbuch

s Nur fir Modelle, bei denen ein Anschlusskabel enthalten ist.

® Wenn der Abstand zwischen Motor und Treiber vergréBert wird, muss das Anschlusskabel
(als Zubehor separat erhdltlich) oder das flexible Anschlusskabel verwendet werden.
Kabel =» Seite 30

Eine Zahl, die die gewiinschte Lange des Anschlusskabels (enthalten) von T (1 m), 2 (2 m) oder 3 (3 m) angibt, wird in das Feld <> im Produktnamen eingegeben.



@ Typ mit elektromagnetischer Bremse

{>Kombinationstyp - Stirnradgetriebe

{>Kombinationstyp — Hohlwellen-Flachgetriebe

Ausgangs- | Versorgungs- ’ ) Ausgangs- | Versorgungs- . .
leistung spannung Produktname Getriebeuntersetzung | Seite IBistuieg g Produktname Getriebeuntersetzung | Seite

1-Phasen BLE23AM[IS-O 5,10, 15,20, 30, ” 1-Phasen BLE23AM[CIF- 5,10,15,20, 30, i
100-120 VAC | BLE23AM[CIS 50,100, 200 100-120 VAC | BLE23AMLCIF 50,100,200

0W 1-Phasen BLE23CM[IS-O 5,10,15, 20, 30, 7 oW 1-Phasen BLE23CMLIF-O 5,10, 15,20, 30, 7
200-240VAC | BLE23CM[S 50,100, 200 200-240 VAC | BLE23CMLCIF 50,100,200

3-Phasen BLE23SM[IS-O 5,10,15, 20, 30, ” 3-Phasen BLE23SMLIF-O 5,10,15,20, 30, i
200-240VAC | BLE23SM[IS 50,100, 200 200-240 VAC | BLE23SMLIF 50,100, 200

1-Phasen BLE46AM[IS-O 5,10,15, 20, 30, i 1-Phasen BLE46AM[LIF- 5,10,15,20, 30, ”
100-120 VAC | BLE4A6AM[IS 50,100, 200 100-120 VAC | BLEA6AMLF 50,100, 200

60W 1-Phasen BLE46CM[IS-C 5,10,15, 20, 30, 7 60W 1-Phasen BLE46CMLIF- 5,10,15,20, 30, 7
200-240VAC | BLE4A6CM[IS 50,100, 200 200-240 VAC | BLE4A6CMLIF 50,100, 200

3-Phasen BLE46SM[1S-O 5,10,15,20, 30, ” 3-Phasen BLE46SMLIF- 5,10,15, 20,30, %
200-240VAC | BLE46SMLIS 50,100,200 200-240 VAC | BLE4A6SMLIF 50,100, 200

1-Phasen BLE512AMIS-C | 5,10, 15,20, 30, ” 1-Phasen BLE512AMCIF-{ | 5,10, 15, 20,30, i
100-120 VAC | BLE512AMCIS 50,100,200 100-120 VAC | BLE512AMCIF 50,100, 200

120W 1-Phasen BLE512CM[1S-O | 5,10, 15,20, 30, 7 120W 1-Phasen BLE512CM[IF- | 5,10, 15,20, 30, 7
200-240VAC | BLE512CMCIS 50,100,200 200-240VAC | BLE512CMLIF 50,100, 200

3-Phasen BLE512SM[]S-C | 5,10, 15, 20,30, ” 3-Phasen BLE512SMJF-C | 5,10, 15, 20,30, i
200-240VAC | BLE512SM(CIS 50,100,200 200-240VAC | BLE512SMLF 50,100, 200

= Wenden Sie sich fiir die 1-Phasen 100-120 VAC-Modelle und die 3-Phasen 200-240 VAC-
Modelle an das ndchste Oriental Motor-Verkaufsbiiro.

Die folgenden Teile liegen jedem Produkt bei.
Motor, Treiber, Getriebe, Anschlusskabel®, Externes Drehzahlpotentiometer (mit

Signalleitung), Befestigungsschrauben, Passfeder, Betriebshandbuch
s Nur fiir Modelle, bei denen ein Anschlusskabel enthalten ist.

s Wenden Sie sich fiir die 1-Phasen 100-120 VAC-Modelle und die 3-Phasen 200-240 VAC-
Modelle an das ndchste Oriental Motor-Verkaufsbiiro.

Die folgenden Teile liegen jedem Produkt bei.
Motor, Treiber, Getriebe, Anschlusskabel™, Externes Drehzahlpotentiometer (mit Signalleitung),

Befestigungsschrauben, Passfeder, Sicherheitsabdeckung (Schrauben enthalten), Betriebshandbuch
=k Nur fiir Modelle, bei denen ein Anschlusskabel enthalten ist.

® Wenn der Abstand zwischen Motor und Treiber vergroBert wird, muss das Anschlusskabel

(als Zubehor separat erhaltlich) oder das flexible Anschlusskabel verwendet werden.

Kabel =» Seite 30

<Rundwellentyp

RIEIES | R Produktname Seite
leistung spannung
1-Phasen | BLE23AMA- %
100-120VAC | BLE23AMA
0W 1-Phasen BLE23CMA-O 7
200-240VAC | BLE23CMA
3-Phasen BLE23SMA-O i
200-240VAC | BLE23SMA
1-Phasen BLE46AMA- %
100-120VAC | BLE46AMA
60W 1-Phasen BLE46CMA- 7
200-240VAC | BLE46CMA
3-Phasen | BLE46SMA-O %
200-240VAC | BLE4A6SMA
1-Phasen BLE512AMA- %
100-120VAC | BLE512AMA
120w 1-Phasen BLE512CMA- 7
200-240VAC | BLE512CMA
3-Phasen BLE512SMA- ”
200-240VAC | BLE512SMA

= Wenden Sie sich fiir die 1-Phasen 100-120 VAC-Modelle und die 3-Phasen 200-240 VAC-
Modelle an das ndchste Oriental Motor-Verkaufsbiiro.

Die folgenden Teile liegen jedem Produkt bei.

® Wenn der Abstand zwischen Motor und Treiber vergréBert wird, muss das Anschlusskabel

(als Zubehdr separat erhdltlich) oder das flexible Anschlusskabel verwendet werden.

Kabel =» Seite 30

Motor, Treiber, Anschlusskabel*, Externes Drehzahlpotentiometer (Signalleitung
enthalten), Betriebshandbuch
s Nur fiir Modelle, bei denen ein Anschlusskabel enthalten ist.

® Wenn der Abstand zwischen Motor und Treiber vergroBert wird, muss das Anschlusskabel
(als Zubehor separat erhdltlich) oder das flexible Anschlusskabel verwendet werden.
Kabel =» Seite 30

® Eine Zahl, die die Getriebeuntersetzung angibt, wird in das Feld (7 im Produktnamen eingegeben.

Eine Zahl, die die gewilinschte Ldnge des Anschlusskabels (enthalten) von 1 (1 m), 2 (2 m) oder 3 (3 m) angibt, wird in das Feld <> im Produktnamen eingegeben.



M Spezifikationen
@ Standardtyp

<>30 W, 60 W, 120 W (RoHS)

A C€

Kombinationstyp — Stirnradgetriebe BLE23C[]S-, BLE23C[IS BLE46C[]S-, BLE46C[]S BLE512C[1S-, BLE512C[IS
Produktname  Kombinationstyp — Hohlwellen-Flachgetriebe | BLE23CLIF->, BLE23CLIF BLE46C[IF-, BLE4A6CLIF BLE512C[IF-, BLE512CLIF
Rundwellentyp BLE23CA-, BLE23CA BLE46CA-, BLEA6CA BLE512CA-,BLE512CA
Nennausgangsleistung (Dauerbetrieb) w 30 60 120
Nennspannung VAC 1-Phasen 200-240
Zuldssiger Spannungsbereich —15~+10%
Stromversorgungseingang Ner?lnfrequenz He S0/60
Zulassiger Frequenzbereich +5%
Nenneingangsstrom A 0,8 1,2 2,0
Maximaler Eingangsstrom A 2,1 2,6 44
Nenndrehmoment Nm 0,1 0,2 0,4
Anlaufdrehmoment™' Nm 0,2 0,4 0,8
Nenndrehzahl min 3000
Drehzahlregelbereich min’' 100~4000 (Analogeinstellung), 80~4000 (Digitaleinstellung kann in Schritten von 1 min™ eingestellt werden)*
Rundwellent ’
Zuldssige Lai?trégheitd X 10" kgm* 18 375 56
Rotortragheit J x 10 kgm? 0,087 0,24 0,61
Last Max. +0,5 % (+0,2 %)** (0~Nenndrehmoment bei Nenndrehzahl, Nennspannung und normaler Umgebungstemperatur)
Drehzahlregulierung |Spannung Max. +0,5 % (+0,2 %)** (Nennspannung —15~-+10 % bei Nenndrehzahl, ohne Last und bei normaler Umgebungstemperatur)
Temperatur Max. +0,5 % (+0,2 %)** (0~+50 °C bei Nenndrehzahl, ohne Last und bei Nennspannung)

@®Typ mit elektromagnetischer Bremse

<>30 W, 60 W, 120 W (RoHS)

A C€

Kombinationstyp — Stirnradgetriebe

BLE23CM[IS-, BLE23CM(IS

BLE46CM[]S-, BLEA6CM(IS

BLE512CMCIS-O, BLE512CMCIS

Produktname Kombinationstyp — Hohlwellen-Flachgetriebe | BLE23CMLIF-, BLE23CMLIF | BLE46CM[IF-, BLE46CMLF |BLE512CM[CIF-, BLE512CMLCIF
Rundwellentyp BLE23CMA-, BLE23CMA BLE46CMA-, BLE46CMA BLE512CMA-, BLE512CMA
Nennausgangsleistung (Dauerbetrieb) w 30 60 120
Nennspannung VAC 1-Phasen 200-240
Zuldssiger Spannungsbereich —15~+10%
Stromversorgungseingang Ner?lnfrlequenz - Hz 50/60
Zulassiger Frequenzbereich +5%
Nenneingangsstrom A 0,8 1,2 2,0
Maximaler Eingangsstrom A 2,1 2,6 44
Nenndrehmoment Nm 0,1 0,2 0,4
Anlaufdrehmoment™ Nm 0,2 0,4 0,8
Nenndrehzahl min”' 3000
Drehzahlregelbereich min’' 100~4000 (Analogeinstellung), 80~4000 (Digitaleinstellung kann in Schritten von 1 min™" eingestellt werden)*
Rundwellent ’
Zﬂléisi:eeLaigtrégheit J x10" kgm* 18 375 56
Rotortragheit J x10™* kgm2 0,087 0,24 0,61
Last Max. +0,5 % (+0,2 %)** (0~Nenndrehmoment bei Nenndrehzahl, Nennspannung und normaler Umgebungstemperatur)
Drehzahlregulierung |Spannung Max. +0,5 % (+0,2 %)** (Nennspannung —15~-+10 % bei Nenndrehzahl, ohne Last und bei normaler Umgebungstemperatur)
Temperatur Max. +0,5 % (+0,2 %)** (0~+50 °C bei Nenndrehzahl, ohne Last und bei Nennspannung)
Regenerationsdauerleistung w 100
Gravitationskompensation | Regenerationssofortleistung w 240
Zu verwendende Regenerationseinheit** EPRC-400P
Elektromagnetische |Bremsentyp Aktiv, wenn Strom aus, vom Treiber automatisch gesteuert
Bremse** Statisches Reibungsdrehmoment Nm 0,1 0,2 0,4

%1 Das Anlaufdrehmoment kann fiir eine maximale Zeitdauer von ca. 5 Sekunden verwendet werden.
%2 Diese Spezifikationen gelten bei Verwendung eines Kontrollmoduls (separat erhéltlich).

*3 Installieren Sie die Regenerationseinheit an einem Ort mit der gleichen Warmeabstrahlleistung wie eine Wérmeabstrahlungsplatte (Material: Aluminium 350350 mm, 3 mm Dicke).
=4 Starten oder stoppen Sie den Motor nicht durch Ein- oder Ausschalten der Stromversorgung, da andernfalls die elektromagnetische Bremse iibermaBig stark abgenutzt wird.

® Die Werte fiir jede Spezifikation beziehen sich nur auf den Motor.

®Eine Zahl, die die Getriebeuntersetzung angibt, wird in das Feld [J im Produktnamen eingegeben.
Eine Zahl, die die gewiinschte Lange des Anschlusskabels (enthalten) von T (1 m), 2 (2 m) oder 3 (3 m) angibt, wird in das Feld <> im Produktnamen eingegeben.



B Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik

Dauerbetriebsbereich: In diesem Bereich ist der Dauerbetrieb moglich.
Begrenzter Belastungsbereich: Dieser Bereich wird hauptsachlich beim Beschleunigen verwendet. Wenn eine Last einwirkt, die das Nenndrehmoment
kontinuierlich fir ca. 5 Sekunden iiberschreitet, wird der Uberlastungsschutz aktiviert und der Motor wird angehalten.

@30 W @60 W
Anlaufdrehmoment Anlaufdrehmoment
0,2 0,4

= i Nenndrehmoment E . Nenndrehmoment
= Begrenzter Belastungsbereich = Begrenzter Belastungsbereich
1 &
E01 A § 0,2
% 0075 [|-——————"——————————————= s 015 ||-————————————————————=
S Dauerbetriebsbereich = Dauerbetriebsbereich

0 T T T } 0 T T T }

100 (80)* 1000 2000 3000 4000 100 (80)* 1000 2000 3000 4000

Drehzahl [min”'] Drehzahl [min-']
@120 W
Anlaufdrehmoment
08

E ) Nenndrehmoment
= Begrenzter Belastungsbereich
g
E 044
% 03 ||-———————————————————"==
a Dauerbetriebsbereich

0 T T T 1

100 (80)* 1000 2000 3000 4000

Drehzahl [min]

% () bedeutet: Diese Spezifikationen gelten bei Verwendung eines Kontrollmoduls (separat erhaltlich).
® Die oben gezeigten Charakteristiken gelten nur fiir den Motor.

M Vertikalantrieb (Gravitationskraft)

Die BLE-Serie bietet eine stabile Drehzahlregelung bei Gravitationskraftstabilitét

Gravitationskraft. -0,45 T

Beim Vertikalantrieb wie in der Abbildung rechts gezeigt wird .04 [BLES12

der Motor normalerweise durch eine externe Kraft gedreht und 035

arbeitet als Stromgenerator. Wenn diese Energie auf den Treiber _ ' ‘\
angewendet wird, tritt ein Fehler auf. Die Regenerationseinheit E 03 N
(als Zubehor separat erhaltlich) kann Regenerationsenergie in g -0,25

Wérmeenergie zum Ableiten umwandeln. Verwenden Sie die g o [BLE46

als Zubehor erhaltliche Regenerationseinheit bei Verwendung % ’

des Motors in vertikalen Anwendungen oder beim schnellen 5 015 BLE23

Abbremsen einer groBen trédgen Last. -0,1 —
Regenerationswiderstand: EPRC-400P -0,05
Regenerationsdauerleistung: 100 W

Regenerationssofortleistung: 240 W 0 1000~ 2000 ) 3000 4000
® An einem Ort anbringen, der die gleiche Abstrahlleistung hat wie die Kiihlrippen (Material: Drehzahl [min”]
Aluminium 350350 mm, 3 mm Dicke). © Bei Gravitationskraft auBerhalb des Bereichs der Regenerationsdauerleistung wird der
integrierte Warmeschutz (150 °C) ausgeldst.

©®Bei Verwendung in einer Hebeanwendung kann die Last herunterfallen, wenn sie die
Nennlast iberschreitet oder wenn die Drehmomentbegrenzung mit dem Kontrollmodul
(separat erhéltlich) auf einen kleinen Wert eingestellt wird. Abhéngig von der
Lastbedingung, selbst wenn die Nennlast nicht iiberschritten wird, kann es beim Anlaufen
oder Stoppen kurzzeitig zu einer Umkehrung kommen.

®Regenerationsleistung
Die Regenerationsleistung kann mit der folgenden Formel
geschatzt werden. Verwenden Sie den berechneten Wert als
Richtlinie.
Regenerationsleistung (W) = 0,1047 X7 [Nm] XN [min]
7'r: Lastdrehmoment V: Drehzahl
® Verwenden Sie den Typ mit elektromagnetischer Bremse fiir Gravitationskraft.



B Allgemeine Spezifikationen

Posten Motor Treiber
100 M oder mehr bei Messung mit einem 500 VDC Der gemessene Wert betragt 100 M oder mehr bei Messung mit einem 500 VDC
Isolationswiderstand Megaohmmeter zwischen Wicklungen und Gehduse nach | Megaohmmeter zwischen Stromanschlussklemme und Schutzerdungsklemme und
Dauerbetrieb bei normaler Umgebungstemperatur und zwischen Stromanschlussklemme und E/A-Signalklemme nach Dauerbetrieb bei
Luftfeuchtigkeit. normaler Umgebungstemperatur und Luftfeuchtigkeit.
Ausreichend, um 1,5 kKVAC bei 50 Hz fiir 1 Minute Es werden keine ungewdhnlichen Zusténde beobachtet, sogar bei Anwendung
zwischen Wicklungen und Gehduse nach Dauerbetrieb von 1834 VAC bei 50 Hz zwischen der Stromversorgungsklemme und der
Dielektrische Festigkeit bei normaler Umgebungstemperatur und Luftfeuchtigkeit | Schutzerdungsklemme und bei Anwendung von 3 kVAC bei 50 Hz fiir 1 Minute
standzuhalten. zwischen der Stromversorgungsklemme und der E/A-Klemme nach Dauerbetrieb bei
normaler Umgebungstemperatur und Luftfeuchtigkeit.
Temperaturanstieg der Wicklungen und des Gehduses Temperaturanstieg der Warmeabstrahlungsplatte betrégt 50 °C oder weniger mit der
betragt 50 °C oder weniger und 40 °C*' oder weniger Thermoelementmethode nach Dauerbetrieb bei normaler Umgebungstemperatur und
Temperaturanstieg jeweils mit der Thermoelementmethode nach Dauerbetrieb |Luftfeuchtigkeit gemessen.
bei normaler Umgebungstemperatur und Luftfeuchtigkeit
gemessen.
Umgebungstemperatur 0~+50°C
Umgebungsluftfeuchtigkeit 85 % oder weniger (nicht kondensierend)
Hohenlage Bis zu 1000 m tiber dem Meeresspiegel
Betriebs- Atmosphére Keine korrosiven Gase oder Staub. Darf nicht in radioaktiven Bereichen, Magnetfeldern, Vakuum oder sonstigen speziellen Umgebungen eingesetzt werden.
umgebung Darf keinen kontinuierlichen Vibrationen oder iibermaBigen StoBen ausgesetzt werden.
Vibration Gemé&s JIS C 60068-2-6, "Sine-Wave Vibration Test Method" (Vibrationstestmethode mit Sinusschwingungen)
Frequenzbereich: 10~55 Hz  Amplitudenwelligkeit: 0,15 mm
Ablenkrichtung: 3 Richtungen (X,Y,Z) Anzahl der Ablenkungen: 20 Mal
Umgebungstemperatur —25~+70 °C (nicht gefrierend)
Lagerbedingungen*? Umgebungsluftfeuchtigkeit 85 % oder weniger (nicht kondensierend)
Hohenlage Bis zu 3000 m iber dem Meeresspiegel
Wérmeklasse UL/CSA-Normen: 105 (A), EN-Normen: 120 (E) -
Schutzgrad IP65 (auBer Montageflache bei dem Rundwellentyp und P20

Steckverbinder)

%1 Bei dem Rundwellentyp muss eine Warmeabstrahlungsplatte (Werkstoff: Aluminium) der folgenden GréBe installiert werden, damit eine Motorgehdusetemperatur von 90 °C nicht

liberschritten wird.

30 W Standardtyp: 115x115 mm, 5 mm Dicke
30 W Typ mit elektromagnetischer Bremse: 135x135 mm, 5 mm Dicke

60 W Typ: 135% 135 mm, 5 mm Dicke
120 W Typ: 165x165 mm, 5 mm Dicke

%2 Die Lagerbedingungen gelten fiir einen kurzen Zeitraum wie zum Beispiel fiir den Transport.

® Bei der Messung des Isolationswiderstands und der Durchfiihrung der dielektrischen Festigkeitspriifung diirfen Motor und Treiber nicht angeschlossen sein.
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B Gemeinsame Spezifikationen

® Standardmodell: Diese Spezifikationen gelten bei Verwendung der einfachen Motor-Treiber-Kombination.
® Erweiterte Funktionen: Diese Spezifikationen gelten bei Verwendung eines Kontrollmoduls (separat erhaltlich).

Posten Standardmodell Erweiterte Funktionen
Wahlen Sie eine der folgenden Methoden. Wahlen Sie eine der folgenden Methoden.
-Einstellen mit dem internen Drehzahlpotentiometer -Digitaleinstellung (OPX-2A oder MEXEQ?2)
Drehzahl- -Einstellen mit einem externen Drehzahlpotentiometer -Einstellen mit dem internen Drehzahlpotentiometer
Einstellmethode (enthalten): ‘Einstellen mit einem externen Drehzahlpotentiometer (enthalten): PAVR-20KZ (20 k(), 1/4 W)
PAVR-20KZ (20 k), 1/4 W) ‘Einstellen mit externer DC-Spannung: 0~5 VDG oder 0~10 VDC, min. 1 mA

-Einstellen mit externer DC-Spannung:
0~5VDC oder 0~10VDC, min. 1 mA

Einstellen mit Beschleunigungs- und Wahlen Sie eine der folgenden Methoden:
Beschleunigungs- und | Abbremszeitpotentiometer: -Digitaleinstellung (OPX-2A oder MEXEQ2): 0,2~15 Sekunden (Zeit bis zum Erreichen der
Abbremszeit 0,2~15 Sekunden (3000 min™ ohne Last) eingestellten Drehzahl)

Einstellen mit Beschleunigungs- und Abbremszeitpotentiometer: 0,2~15 Sekunden (3000 min™ ohne Last)

2 Drehzahlen: 1 Drehzahl mit dem internen Wabhlen Sie eine der folgenden Methoden:
Einstellungen Dr‘ehzahlpotentiometer eingestellt‘ und 1 Drehzahl -8 Drehzahlen: 8 Drehzahlen mit der lD_igita_IeinsteIIung eingestellt (OPX-2A oder MEXEO2)
mehrerer Drehzahlen mit dem externen Drehzahlpotentiometer (20 k(2, 1/4 -8 Drehzahlen: 6 Drehzahlen mit der Digitaleinstellung (OPX-2A oder MEXEOQ2) eingestellt und 2

W) oder der externen DC-Spannung (0~5 VDC oder Drehzahlen mit der Analogeinstellung eingestellt*'

0~10VDC) eingestellt

Eingangssignale

Optokopplereingang, Eingangswiderstand 5,1 k()
Betrieb iiber interne Stromversorgung: 17 VDC+10 %
AnschlieBbare externe DC-Stromversorgung: 24 VDC —15~+20 % Strom min. 100 mA

Vorwarts-Eingang (FWD), Riickwarts-Eingang (REV), Beliebige Signalzuweisung zum Allzweckeingang X0~X6 (7 Punkte) ist moglich
Stoppmodus-Auswahleingang, Drehzahleinstellungs- Vorwarts-Eingang (FWD), Riickwarts-Eingang (REV), Stoppmodus-Auswahleingang,

Auswahleingang (M0), Alarmriickstellungs-Eingang, Drehzahleinstellungs-Auswahleingang (M0, M1, M2), Alarmriickstellungs-Eingang,
Elektromagnetischer Bremsfreigabe-Eingang (MB-FREE), Elektromagnetischer Bremsfreigabe-Eingang (MB-FREE), Thermisches Eingangssignal der Regenerationseinheit (TH),
Thermisches Eingangssignal der Regenerationseinheit (TH) | Externer Fehlereingang (EXT-ERROR)

Open Collector Output
Externe Anwendungsbedingungen: Spannungsregelung 4,5~30,0 VDC Strom max. 40 mA
Drehzahlausgang: min. 5 mA

Ausgangssignale

Drehzahlausgang, Alarmausgang 1 Beliebige Signalzuweisung zum allgemeinen Ausgang YO0, Y1 (2 Punkte) ist mdglich
Drehzahlausgang, Alarmausgang 1,

Motorbetriebsausgang (MOVE), Drehzahlerreichungsausgang (VA), Alarmausgang 2,
Warnausgang (WNG), Drehmomentbegrenzungsausgang (TLC)

Schutzfunktionen

Bei Aktivierung einer der folgenden Schutzfunktionen hélt der Motor an und der ALARM-Ausgang schaltet auf OFF.
Die Alarm-LED auf der Treiberplatine blinkt mit der in () angegebenen Anzahl von Impulsen.
-Uberlastungs-Schutzfunktion (2): Wird aktiviert, wenn die Motorlast das Nenndrehmoment mindestens ca. 5 Sekunden lang iiberschritten hat.
-Sensorfehler (3): Wird aktiviert, wenn eine Abnormalitat beim Signal vom Motor auftritt, wie zum Beispiel wenn die Sensorsignalleitung des Motors wahrend des
Betriebs unterbrochen wird oder wenn sich der Steckverbinder fiir das Signal lost.

-Startsensorfehler (3): Wird aktiviert, wenn eine Abnormalitét beim Signal vom Motor auftritt, bevor die Hauptstromversorgung eingeschaltet wurde, wie zum Beispiel

wenn die Sensorsignalleitung des Motors wahrend des Betriebs unterbrochen wird oder wenn sich der Steckverbinder fiir das Signal lost.
-Uberspannungs-Schutzfunktion (4): Wird aktiviert, wenn die angelegte Hauptversorgungsspannung die Nennspannung um ca. 20 % iiberschreitet,

eine Gravitationskraft wirkt oder die zuldssige Lasttragheit tiberschritten wurde.
-Unterspannungs-Schutzfunktion (5): Wird aktiviert, wenn die Hauptversorgungsspannung auf 40 % oder weniger der Nennspannung abfllt.
-Uberdrehzahl-Schutzfunktion (6): Wird aktiviert, wenn die Motordrehzahl ca. 4800 min™ {iberschreitet.
-Uberstrom-Schutzfunktion (7): Wird aktiviert, wenn aufgrund von Erdungsfehlern usw. ein iiberméaBiger Strom durch den Treiber flieBt.
-EEPROM-Fehler (8): Wird aktiviert, wenn Daten aufgrund einer Beschédigung von gespeicherten Daten nicht geschrieben oder gelesen werden kdnnen.
-Uberhitzungs-Schutzfunktion der Regenerationseinheit (9): Wird aktiviert, wenn eine Uberhitzung der Regenerationseinheit erkannt wird
oder wenn der Zuleitungsdraht fiir den Warmeschutzausgang wahrend des Betriebs getrennt wird.

-Externer Stopp*? (10): Wird aktiviert, wenn der externe Fehlereingang (EXT-ERROR) auf OFF geschaltet wird.
-Startbetriebssperre*® (11): Wird aktiviert, wenn der FWD-Eingang oder der REV-Eingang auf ON geschaltet oder wenn die Hauptstromversorgung wieder

eingeschaltet wird (Startwert nicht zuléssig).

-Hauptstromkreis-Ausgangsfehler® (14): Wird aktiviert, wenn das Betriebssignal eingespeist wird, wéhrend die Motorstromleitung getrennt ist oder sich der

Stromsteckverbinder gelost hat.

Maximale Entfernung

Abstand Motor und Treiber 20,4 m

Zeitdaten

Dauerbetrieb

1 Eine Drehzahl mit dem internen Drehzahlpotentiometer eingestellt und eine Drehzahl mit dem externen Drehzahlpotentiometer (20 k), 1/4 W) oder der externen DC-Spannung (0~5 VDC oder

0~10 VDC) eingestellt.

2 Nur verfiighar, wenn das Kontrollmodul (separat erhéltlich) fiir die Zuweisung des externen Fehlereingangs (EXT-ERROR) verwendet wird.
%3 Wird nur aktiviert, wenn das Kontrolimodul (separat erhéltlich) verwendet wird und die Funktion verfiighar gemacht wurde. Ungiiltig, wenn der FBLII-Kompatibilititsmodus eingestellt wurde.
%4 Wird nicht aktiviert, wenn mit dem Kontrolimodul (separat erhdltlich) der Wert der Drehmomentbegrenzung auf weniger als 200 % eingestellt wird.

B Drehmomentbegrenzungsfunktion

Mit dem Kontrollmodul (separat erhéltlich) kann fiir den Drehmomentausgang des Motors ein Grenzwert eingestellt werden.

Posten

Spezifikationen

Drehmomentbegrenzungs-
Einstellmethoden

Wahlen Sie eine der folgenden Methoden

- Unabhéngige Digitaleinstellung: Ein Wert fiir die Drehmomentbegrenzung kann fiir jeden Datensatz aus 8 Daten unabhangig eingestellt werden.

- Externe gemeinsame Analogeinstellung: Ein Wert fiir die Drehmomentbegrenzung kann fiir alle Datensétze gleichzeitig iiber ein externes Drehzahlpotentiometer
PAVR-20KZ (20 k(), 1/4 W) oder eine externe DC-Spannung (0~5 VDC oder 0~10 VDC) eingestellt werden.

Dieser Drehmomentbegrenzungswert gilt fiir alle Betriebsdaten.

Drehmomentbegrenzungs-
Einstellbereich

Unter der Annahme, dass das Nenndrehmoment des Motors 100 % betrégt, konnen die Drehmomentbegrenzungswerte mit einer der folgenden

Einstellungen eingestellt werden. (Startwert 200 %)

- Digitaleinstellung: 0~200 % (kann in Schritten von 1 % eingestellt werden)

- Externe gemeinsame Analogeinstellung: Einstellen von 0~200 % mit einem externen Drehzahlpotentiometer PAVR-20KZ (20 k(), 1/4 W) oder mit der
externen DC-Spannung (0~5 VDC oder 0~10 VDC)

@ Ein Fehler von bis zu maximal ca. =20 % (bei Nenndrehmoment und Nenndrehzahl) kann auftreten zwischen dem Einstellwert und dem erzeugten Drehmoment aufgrund von Einstelldrehzahl,
Versorgungsspannung und Motorkabelverlangerung.



B Getriebemotor - Drehmomenttabelle des Kombinationstyps

® Kombinationstyp - Stirnradgetriebe Einheit = Nm
Getriebeuntersetzung 5 10 15 20 30 50 100 200

Produkiname | Motordrehzahi 100 min™ ‘ 20 10 6,7 5 33 2 1 05
[min’] 3000 min’ 600 300 200 150 100 60 30 15
4000 min” 800 400 267 200 133 80 40 20
BLE23E[S-O 100~3000 min’’ 0,45 0,90 1,4 1,8 2,6 43 6 6
BLE23M 1S 4000 min”' 0,34 0,68 1,0 1,4 1,9 3.2 5,4 5,4
BLE46HS-O 100~3000 min” 0,90 1,8 2,7 36 5,2 8,6 16 16
BLE46HLS 4000 min’’ 0,68 1,4 2,0 2,7 3,9 6,5 12,9 14
BLE512HS-O 100~3000 min’* 1,8 36 54 7,2 10,3 17,2 30 30
BLE512HS 4000 min™ 1,4 2,7 4,1 54 7,7 12,9 258 27

®Ein farbig hinterlegter Wert ([ ) bedeutet, dass die Getriebewelle in dieselbe Richtung dreht wie die Motorwelle. Bei den anderen Werten dreht sie in die entgegengesetzte Richtung.

® Kombinationstyp — Hohlwellengetriebe Einheit = Nm
Getriebeuntersetzung 5 10 15 20 30 50 100 200
produkiname | Motordrehzal —— min' 1 20 10 6,7 5 33 2 1 0,5
[min’] 3000 min'1 600 300 200 150 100 60 30 15
4000 min” 800 400 267 200 133 80 40 20
BLE23ELF-O 100~3000 min’ 0,4 0,85 1,3 1,7 26 43 85 17
BLE23EF 4000 min”! 03 0,64 0,96 1,3 19 3,2 6,4 12,8
BLE46ELF-O 100~3000 min” 0,85 1,7 2,6 34 5,1 8,5 17 34
BLE46EF 4000 min”' 0,64 1,3 1,9 2,6 38 6,4 12,8 25,5
BLE5 120 F-O 100~3000 min’ 1,7 34 5,1 6,8 10,2 17 34 68
BLE512EF 4000 min”' 1,3 2,6 38 5,1 77 12,8 25,5 51

® Das Flachgetriebe dreht sich beim Betrachten von der Vorderseite in entgegengesetzter Richtung zum Motor. Bei Betrachtung von der Riickseite (Motorbefestigungsseite) dreht es sich in der

gleichen Richtung wie der Motor. Drehrichtung des Hohlwellen-Flachgetriebes =» Seite 9

M Zulassige Radiallast und zulassige Axiallast

®Kombinationstyp — Stirnradgetriebe

zuldssige Radiallast

Zuléssige Axiallast

Produktname Getriebeuntersetzung 10 mm vom Wellenende 20 mm vom Wellenende
N N N

100~3000 min”' 100 150

3 4000 min”! 90 110

BLE23E1S-O 100~3000 min™ 150 200
BLE23M[1S 10,15,20 4000 min 130 170 40

100~3000 min”! 200 300

30,50,100,200 4000 min”! 180 230

100~3000 min”' 200 250

S 4000 min”' 180 220

BLE46HI1S-O 100~3000 min™ 300 350
BLE46MI 1S 10,15,20 4000 min 270 330 100

100~3000 min”* 450 550

30,50,100,200 4000 min”! 420 500

100~3000 min”' 300 400

S 4000 min”! 230 300

BLE51201S-O 100~3000 min” 400 500
BLE512[1S 10,15,20 4000 min 370 430 150

100~3000 min”* 500 650

30,50,100,200 4000 min”! 450 550

®C (CM: Typ mit elektromagnetischer Bremse) wird zur Kennzeichnung der Versorgungsspannung in das Feld [l im Produktnamen eingegeben.

Eine Zahl, die die Getriebeuntersetzung angibt, wird in das Feld [J im Produktnamen eingegeben.
Eine Zahl, die die gewiinschte Lange des Anschlusskabels (enthalten) von 1 (1 m), 2 (2 m) oder 3 (3 m) angibt, wird in das Feld <> im Produktnamen eingegeben.
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® Kombinationstyp — Hohlwellen-Flachgetriebe

Zulassige Radiallast
Tl Getriebeuntersetzung 10 mm von der Montageflache 20 mm von der Montageﬂache Zulassige Axiallast
des Getriebes des Getriebes
N N N
100~3000 min™' 450 370
510 —
BLE23EF-O 4000 min 410 330 -
BLE23M_F 15,20, 30, 50, 100~3000 min™ 500 400
100,200 4000 min 460 370
510 100~3000 min 800 660
BLE46HF-O ’ 4000 min”' 730 600 200
BLE46HF 15,20, 30, 50, 100~3000 min 1200 1000
100, 200 4000 min™! 1100 910
100~3000 min™ 900 770
5.10 4000 min 820 700
BLE5 12HF-O 100~3000 min™ 1300 1110
BLE5 120 F 15,20 4000 min” 1200 1020 500
100~3000 min 1500 1280
30,50,100,200 4000 min 1400 1200
®Rundwellentyp
Zulassige Radiallast
Produktname 10 mm vom Wellenende 20 mm vom Wellenende Zulassige Axiallast
N N
BLE23EA-
BLE23HA 80 100
BLE46HA- 110 130 Max. die Halfte der
BLE46[HA Motormasse
BLE512HA-O
BLE512HA 150 170
M Zulassige Lasttragheit: J des Kombinationstyps
®Kombinationstyp - Stirnradgetriebe Einheit = x10-*kgm?
Getriebeuntersetzung 5 10 15 20 30 50 100 200
Produktname
12 50 110 200 370 920 2500 5000
BLE23E[S-O
BLE23EIS Bei Sofortstopp oder schnellem
Drehrichtungswechsel 1,55 6,2 14 24,8 55,8 155 155 155
22 95 220 350 800 2200 6200 12000
BLE46[1S-O
BLE46[HS Bei Sofortstopp oder schnellem
Drehrichtungswechsel 55 22 49,5 88 198 550 550 550
45 190 420 700 1600 4500 12000 25000
BLE512[[1S-O
BLE512H[1S i
g‘r’éﬁﬁéﬂ?‘fﬁgg&ggs;;d‘"e"em 25 100 225 400 900 2500 2500 2500
®Kombinationstyp — Hohlwellengetriebe Einheit = x10*kgm?
Getriebeuntersetzung 5 10 15 20 30 50 100 200
Produktname
12 50 110 200 370 920 2500 5000
BLE23EIF-O
BLE23EF Bei Sofortstopp oder schnellem
Drehrichtungswechsel 1,55 6,2 14 24,8 55,8 155 155 155
22 95 220 350 800 2200 6200 12000
BLE46HF-O
BLE46_IF Bei Sofortstopp oder schnellem
Drehrichtungswechsel 55 22 49,5 88 198 550 550 550
45 190 420 700 1600 4500 12000 25000
BLE5 120 JF-O
BLE512[CF i
gféﬁﬁéf}?j;‘;’;gvggﬁ; :ICh"e”em 25 100 225 400 900 2500 2500 2500

©® C (CM: Typ mit elektromagnetischer Bremse) wird zur Kennzeichnung der Versorgungsspannung in das Feld B im Produktnamen eingegeben.

Eine Zahl, die die Getriebeuntersetzung angibt, wird in das Feld (] im Produktnamen eingegeben.
Eine Zahl, die die gewlinschte Lange des Anschlusskabels (enthalten) von 1 (1 m), 2 (2 m) oder 3 (3 m) angibt, wird in das Feld <> im Produktnamen eingegeben.

12



B Abmessungen (Einheit = mm)

® Beim Kombinationstyp sind Befestigungsschrauben enthalten.

@ Standardtyp 30 W
<{>Motor/Stirnradgetriebe
Produktname Motor-Produktname Getriebe-Produktname Getriebeuntersetzung L Masse kg
5~20 34
BLE23C[]S-O, BLE23C[]S BLEM23-GFS GFS2G[] 30~100 38 1,1
200 43
J
50 32+ £ . .
5] *—A25 e 445 durchgehend <Keil und Keilnut (enthalten)ﬁ
e 2 4-G0s 4™ 5a
] } =A o ‘C:,'q_ Il %&
2 y 5\[%
© H ~A O A-A
3 -
= 1 1 450 25
285
Schutzerdungsklemme M4 31
Gehduse: 5557-06R-210 (MOLEX)
Gehduse: 43025-0600 (MOLEX)
<{>Motor/Hohlwellen-Flachgetriebe
BLE23C[JF-, BLE23CLF N
Motor: BLEM23-GFS 478 3 2 60 4 x 5,5 durchgehend
Getriebe: GFS2GLIFR 95 0.8 : R 8 \4+8,040
Masse: 1,4 kg (einschlieBlich Getriebe) T =T — °:’|r
A g E
ANS=778 | i Q08
A o g )& o
2 o E
3 g3
e s
L& 15 11
Schutzerdungsklemme M4 50 398 | -
450 i 25
Gehduse: 5557-06R-210 (MOLEX)
49
Gehéuse: 43025-0600 (MOLEX) 12 12
— 8 8 —
- | E 115 s E|
o g ? Eh fﬂ o o
Ny ol N
OKeil (enthalten) Y O 0 3%
25402 c,é 4—8,03 I
i —

<Rundwellentyp
BLE23CA-, BLE23CA
Motor: BLEM23-A
Masse: 0,6 kg

®Eine Zahl, die die Getriebeuntersetzung angibt, wird in das Feld [J im Produktnamen eingegeben.

60

11

4x$5,5 durchgehend

Schutzerdungsklemme M4

I

31
Gehduse: 5557-06R-210 (MOLEX)

Gehduse: 43025-0600 (MOLEX)

Eine Zahl, die die gewiinschte Lange des Anschlusskabels (enthalten) von T (1 m), 2 (2 m) oder 3 (3 m) angibt, wird in das Feld <> im Produktnamen eingegeben.

13
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@ Standardtyp 60 W

<{>Motor/Stirnradgetriebe

Produktname Motor-Produktname Getriebe-Produktname Getriebeuntersetzung L Masse kg
5~20 4
BLE46C[1S-, BLEA6CLIS BLEM46-GFS GFS4GL] 30~100 46 1,9
200 51
15 50 L 35e1 S 4x 6,5 {Keil und Keilnut (enthalten)
& L oos | E| Msxiotier durchgehend 5.0 8| 500 5000 o
by °9 = - Fon
] ol 104 E‘ ﬁ
e —
- s SR 8 A-A
o
= A
g_ -
ham Il I
Schutzerdungsklemme M4 . 31
Gehduse: 5557-06R-210 (MOLEX)
Gehduse: 43025-0600 (MOLEX)
{>Motor/Hohlwellen-Flachgetriebe
BLE46C[JF-, BLEA6CLF
Motor: BLEM46-GFS
Getriebe: GFS4GLIFR
Masse: 2,5 kg (einschlieBlich Getriebe) 4 80 4Xx$86,5 durchgehend
A = 2
i b=
¢ f@w ¢ 3 3[ ¢ ﬁ /I ” 8
i & % T 2 < gb«t‘"{“ '
A &
;(@/\ B 0
3

o

80

LI

582 4 ¥
95 10 -1 50
c;j :
I |
"%L

o)

F@/

Schutzerdungsklemme M4 E Jjj 11
450 i 25 50 45,2
55,2
Gehéuse: 5557-06R-210 (MOLEX) 18 18
] 10, 10
Gehiuse: 43025-0600 (MOLEX) 145 5 _
o [ee)
Bl = o5
| S 1@/ 1NN
OKeil (enthalten) Eo) P il "ol o
S = N el e
95102 _8 5-003 = =
e m
A-A
<Rundwellentyp
BLE46CA-, BLE46CA 1,5
Motor: BLEM46-A
Masse: 0,9 kg

80

I

31
Gehduse: 5557-06R-210 (MOLEX)

Schutzerdungsklemme M4

Motorkabel &

Gehduse: 43025-0600 (MOLEX)

® Eine Zahl, die die Getriebeuntersetzung angibt, wird in das Feld (7 im Produktnamen eingegeben.
Eine Zahl, die die gewilinschte Ldnge des Anschlusskabels (enthalten) von 1 (1 m), 2 (2 m) oder 3 (3 m) angibt, wird in das Feld <> im Produktnamen eingegeben.



@ Standardtyp 120 W
<{>Motor/Stirnradgetriebe

Produktname Motor-Produktname Getriebe-Produktname Getriebeuntersetzung L Masse kg
5~20 45
BLE512C[1S-, BLE512C[1S BLEM512-GFS GFS5G[] 30~100 58 3,0
200 64
0,5 60 L 2+
10| 1.5 = 4x 8,5 durchgehend
34;_%5 2 M6x 10 tief
- 5 <{Keil und Keilnut (enthalten)
— FA o= So
- ey %l?r 2502 _8 6-8,03‘ ‘ 6+3’°4°‘ _ ol
N = “ls & | 5 7
=3 i A 2 ; = ﬁ
B A-A
g1 10
= | { 450 25 _
285 T
31
Schutzerdungsklemme M4

Gehduse: 5557-06R-210 (MOLEX)

Motorkabel $9
Gehause: 43025-0600 (MOLEX)

<{>Motor/Hohlwellen-Flachgetriebe
BLE512C[IF-, BLE5S12CCIF

Motor: BLEM512-GFS

Getriebe: GFS5GLIFR

Masse: 3,7 kg (einschlieBlich Getriebe)

652 4 2 90
9.5 1L 13 :g 69" 4% 8,5 durchgehend
= 3 ER
¢ﬁ_w\ ¢ 2 % ¢ﬁ= W ﬂ g’g
2 N

g A @ o B k=i <y o] S

| _ :L _
@ | ® ol

Schutzerdungsklemme M4

1o i il

60 55.2
e EeeT AR 67.2
Gehause: 5557-06R-210 (MOLEX) = =
Gehiuse: 43025-0600 (MOLEX) 13 13
115 1,15 _
© [ee)
= =
OKeil (enthalten) ' %I I% Sl
< € | ©

25:02 8 ﬂL_gm
|
G:QL -B-

®Eine Zahl, die die Getriebeuntersetzung angibt, wird in das Feld [J im Produktnamen eingegeben.
Eine Zahl, die die gewiinschte Lange des Anschlusskabels (enthalten) von T (1 m), 2 (2 m) oder 3 (3 m) angibt, wird in das Feld <> im Produktnamen eingegeben.




<Rundwellentyp
BLE512CA-O, BLE512CA
Motor: BLEM512-A

Masse: 1,5 kg
05 60 37+1
10,2
. 4x$8,5 durchgehend
<
e s 7502
v o=
pa e ™y o A
= 3| @ V)
gé O
_e.
o
[=2)

Schutzerdungs-
klemme M4

= L L 450 25
285 O
| S———

Gehduse: 5557-06R-210 (MOLEX)

Gehduse: 43025-0600 (MOLEX)

@ Typ mit elektromagnetischer Bremse 30 W
{>Motor/Stirnradgetriebe

Produktname Motor-Produktname Getriebe-Produktname Getriebeuntersetzung L Masse kg
5~20 34
BLE23CM[]S-, BLE23CM[CIS BLEM23M2-GFS GFS2G[] 30~100 38 1,4
200 43

max. 5 84 L = <OKeil und Keilnut (enthalten)
8 n 2 4x$4,5 durchgehend , =
Tl 95102 o5 4-003 4 5o
I §7§ < é -a- ﬁ:
I .
8 = ~A ﬁ A=A
B‘> |
26
©
31 E}
Gehduse: 5557-06R-210 (MOLEX) Schutzerdunasklemme Md
Motorkabel $9 Gehduse: 5557-02R-210 (MOLEX) chutzerdungskiemme
Gehduse: 43025-0600 (MOLEX) B

@ Eine Zahl, die die Getriebeuntersetzung angibt, wird in das Feld (7 im Produktnamen eingegeben.
Eine Zahl, die die gewiinschte Lange des Anschlusskabels (enthalten) von 1 (1 m), 2 (2 m) oder 3 (3 m) angibt, wird in das Feld <> im Produktnamen eingegeben.



{>Motor/Hohlwellen-Flachgetriebe
BLE23CM(F-, BLE23CMLF

Motor: BLEM23M2-GFS

Getriebe: GFS2GLIFR

Masse: 1,7 kg (einschlieBlich Getriebe)

478 3 2 60
08 12 = 41000 4x 5,5 durchgehend
=
<
7= = NV
r 2
. ﬁﬁ 4 g’{ o Aﬁ Al o
Schutzerdungs- ’&% M ey { S i JIIAd] 3
klemme M4 = A I N § &1“*}‘
It L o
% \g S I )éé g
s
£
E 15 49 i
max. 5 84 39,8 14 14
— L8 8 —
g s 115 2|
Gehuse: 5557-06R-210 (MOLEX) e |5 yéﬁ ~7] So i
Gehiuse: 5557-02R-210 (MOLEX) & | % o)\ /O o g
Gehduse: 43025-0600 (MOLEX) s

25+0,2 o§|* 4-8,03 @7 %
I

<Rundwellentyp
BLE23CMA-, BLE23CMA
Motor: BLEM23M2-A

Masse: 0,9 kg

max. 5 84 24+1

4x 4,5 durchgehend

26

16

>

Schutzerdungsklemme M4
31 A

Gehduse: 5557-06R-210 (MOLEX)

Gehduse: 5557-02R-210 (MOLEX)

Gehéuse: 43025-0600 (MOLEX)

®Eine Zahl, die die Getriebeuntersetzung angibt, wird in das Feld [J im Produktnamen eingegeben.
Eine Zahl, die die gewiinschte Lange des Anschlusskabels (enthalten) von T (1 m), 2 (2 m) oder 3 (3 m) angibt, wird in das Feld <> im Produktnamen eingegeben.
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@ Typ mit elektromagnetischer Bremse 60 W

<{>Motor/Stirnradgetriebe

Produktname Motor-Produktname Getriebe-Produktname Getriebeuntersetzung L Masse kg
5~20 4
BLE46CM[]S-, BLEA6CMLIS BLEM46M2-GFS GFS4G[] 30~100 46 25
200 51
max. 5 81 L KRESIINS
8 7 = 4% 6,5 durchgehend Keil und Keilnut (enthalten)
53 M5 x 10 tief , 000
] © 25+02 _Z| 5-003 50 So
AT e Mo
= i E— R=2 «ﬁ ]
- H
© | A A-A
B 34

Motorkabel $9

{>Motor/Hohlwellen-Flachgetriebe

BLE46CM[F-, BLEA6CMLIF
Motor: BLEM46M2-GFS
Getriebe: GFS4GLIFR

Masse: 3,1 kg (einschlieBlich Getriebe)

Schutzerdungs-
klemme M4

79,5

80

—|
—|

31

Gehduse: 5557-06R-210 (MOLEX)

Gehduse: 5557-02R-210 (MOLEX)

a8, S

B

Schutzerdungsklemme M4

OKeil (enthalten)

25502 8 5-803
g q{ 1o
- — — =

® Eine Zahl, die die Getriebeuntersetzung angibt, wird in das Feld (7 im Produktnamen eingegeben.
Eine Zahl, die die gewilinschte Ldnge des Anschlusskabels (enthalten) von 1 (1 m), 2 (2 m) oder 3 (3 m) angibt, wird in das Feld <> im Produktnamen eingegeben.

Gehduse: 43025-0600 (MOLEX) B
o 80
53,2 4 < +0,040 4x$6,5 durchgehend
1L I B 50
g |
g K N
o ~
9 s ﬁ T il o
3 M J 7] ©
)
ops
o) 8 ;@( R Bt
S = ) =
= &
8 JQ I
max. 5 81 45,2 55.2
18 18
10 10
Gehéuse: 5557-06R-210 (MOLEX) 15[ T 145
Gehduse: 5557-02R-210 (MOLEX) ® g
Gehduse: 43025-0600 (MOLEX) =l s iR 5 | 5o
+2| So @ So| *
5 % o B
B B N\ 2 B
A-A



<Rundwellentyp
BLE46CMA-C, BLE46CMA
Motor: BLEM46M2-A

Masse: 1,5 kg
max. 5 81
8 4x¢6,5 durchgehend
34
2 o
2 o ST 0
A | SN
{ 450 25 Schutzerdungsklemme M4
A
31
Gehéuse: 5557-06R-210 (MOLEX)
Gehduse: 5557-02R-210 (MOLEX)
Gehduse: 43025-0600 (MOLEX)
@ Typ mit elektromagnetischer Bremse 120 W
<>Motor/Stirnradgetriebe
Produktname Motor-Produktname Getriebe-Produktname Getriebeuntersetzung L Masse kg
5~20 45
BLE512CM[]S-, BLE512CM(IS BLEM512M2-GFS GFS5GL] 30~100 58 3,6
200 64
max. 5 93 . L 2+
1.5 = 4x$8,5 durchgehend
10 34:05 | = M6x12 tief OKeil und Keilnut (enthalten)
(2_5)02‘- =] 0 0040 5O
M © |4 5202 25+02 8 6-0,03 60 Yo
T FA | |2 AQX> I T ol
| =1 8[8 =t a ﬁ
- = SS
S A = A-A
B— ﬂ_ B
1

Motorkabel $9

31
Gehduse: 5557-06R-210 (MOLEX)
Gehduse: 5557-02R-210 (MOLEX)
Gehduse: 43025-0600 (MOLEX)

®Eine Zahl, die die Getriebeuntersetzung angibt, wird in das Feld [J im Produktnamen eingegeben.
Eine Zahl, die die gewiinschte Lange des Anschlusskabels (enthalten) von T (1 m), 2 (2 m) oder 3 (3 m) angibt, wird in das Feld <> im Produktnamen eingegeben.

385
46,
o

o

Schutzerdungsklemme M4

B

19



{>Motor/Hohlwellen-Flachgetriebe
BLE512CM[IF-O, BLE512CMLIF

Motor: BLEM512M2-GFS

Getriebe: GFS5GLIFR

Masse: 4,3 kg (einschlieBlich Getriebe)

| 90
| 82 ‘ : § 6 5% 4x$8,5 durchgehend
= 7l =
Ffﬂ g Py
& /fﬁ Py )| 8 4 ﬁ: & 2‘0
MR\\\NE/// R T 1] NS
Schutzerdungs- kJ J W /
klemme M4 -
i ] SN
4 B < 2

90
31

19 A2 il
max. 5 93 55,2
67,2
22 22
13
Gehause: 5557-06R-210 (MOLEX) 115 115
Motorkabel b9 Gehause: 5557-02R-210 (MOLEX) = I 2
Gehause: 43025-0600 (MOLEX) = 8 S5 = 8 =
ks ] iq R
ISYINSY]
OKeil (enthalten) 33 s
0
25:02 _8 6-0.08
&
e —8-

<Rundwellentyp
BLE512CMA-, BLE512CMA
Motor: BLEM512M2-A

Masse: 2,1 kg
max. 5
4Xx$8,5 durchgehend
38,5
b3
Aol S
Schutzerdungsklemme M4
— A

31
Gehause: 5557-06R-210 (MOLEX)
Gehause: 5557-02R-210 (MOLEX)
Gehduse: 43025-0600 (MOLEX)

Motorkabel

@ Eine Zahl, die die Getriebeuntersetzung angibt, wird in das Feld (7 im Produktnamen eingegeben.
Eine Zahl, die die gewiinschte Lange des Anschlusskabels (enthalten) von 1 (1 m), 2 (2 m) oder 3 (3 m) angibt, wird in das Feld <> im Produktnamen eingegeben.



@®Treiber
BLED3C, BLED&C, BLED12C, BLED3CM, BLEDSCM, BLED12CM

Masse: 0,7 kg
max. 17,9 125 b4,5
45 Schlitz 5. | durchgeend 95,0, 49
T wn
® %
(] i o
=)
s -
a S o S
23 EhE 2 || ® :
O, - —
o
N | .
~ q [ r
5xM3,5 Schutzleiter-Klemmen 2 xM4 4xXM3
175 10 3B |5
® Anschlusskabel (enthalten)
<> Standardmotoren
79, _(25) L (10,9)
. Gehiuse: 43020-0600 (MOLEX) 18.28
9’& Gehiuse: 43025-0600 (MOLEX) §
Bt o
o o
Gehiuse: 5557-06R-210 (MOLEX) (1114,6

11.6]
Motorseite

Gehduse: 5559-06P-210 (MOLEX)

{>Motoren mit elektromagnetischer Bremse

®Externes Drehzahlpotentiometer (enthalten)

Treiberseite

w0
=
B A
79 _(25)
. |
N~ —
-
11,6
<] =
2L
7@ C Motorse

Treiberseite

min. 30
9,5 15
M4 %6 tief
(Einstellschraube) (40)
75,
83 il . D
e = 5| JINK
-T [ =) <
$3+0,2 $9,5+02
Einstellpotentiometer Handrad |
Isolationsblech Skalenplatte \ )
(0140 t=0,5) (C140 t0,5) Isolationsblech

Die empfohlene Dicke fir eine Befestigungsplatte betrédgt max. 4,5 mm.

L

Kabeltyp Lange L (m)
Anschlusskabel 1 m 1
Anschlusskabel 2 m 2
Anschlusskabel 3 m 3

Code | Gehduse-Produktname Hersteller
A 43020-0600
5559-02P-210
5559-06P-210
MOLEX

43025-0600

5557-02R-210

MM O Ol

5557-06R-210

21
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B Anschluss und Betrieb

®Bezeichnungen und Funktionen der Treiberteile

Internes Drehzahl-
potentiometer (SPEED)
Beschleunigungszeit-
potentiometer (ACCEL)
Abbremszeit-
potentiometer (DECEL)

Motorsignalsteckverbinder
(CN4)

Elektromagnetischer
Bremssteckverbinder
(CN1)*2

CHARGE LED

Motorsteckverbinder
(CN2)

Regenerationseinheit
Klemmen
(RG1, RG2)

Stromanschlussklemmen

Befestigungsloch (Riickflache)

Befestigungsloch (Riickflache)
POWER LED (Griin)
ALARM LED (Rot)

FBL II -Kompatibilitdtsmodus-
Einstellschalter (SW1-2)

Nicht belegt (SW1-1)

Externer Spannungsauswahlschalter
(SW2-1,8W2-2)

Kommunikationssteckverbinder (CN3)

E/A-Signal-Steckverbinder
(CN5) [1]

Schutzerdungsklemme

Name

Beschreibung

Internes
Drehzahlpotentiometer
[SPEED]

Legt die Motordrehzahl fest.

Beschleunigungszeitpotentiometer
[ACCEL]

Legt die Beschleunigungszeit beim Starten des Motors
fest.

Abbremszeitpotentiometer
[DECEL]

Legt die Abbremszeit beim Stoppen des Motors fest.

POWER LED (Griin)

Leuchtet, wenn die Hauptstromversorgung eingeschaltet
ist.

ALARM LED (Rot)

Blinkt, wenn die Schutzfunktionen aktiviert sind.

Motorsignalsteckverbinder
(CN4)

Anschluss fiir den Signalkabelsteckverbinder.

FBLO
-Kompatibilitdtsmodus-
Einstellschalter (SW1)*'

SW1-1: Nicht belegt.
SW1-2: Legt den FBLII-Kompatibilitatsmodus fest.

Externer
Spannungsauswahlschalter
(SW2)

SW2-1: Schaltet die Stromversorgung fiir das
Eingangssignal um.
Wahlt entweder die externe Stromversorgung
oder die in den Treiber integrierte
Stromversorgung.

SW2-2: Schaltet entsprechend der Auswahl der externen
DC-Spannung zwischen 5 VDC oder 10 VDC um.

Elektromagnetischer
Bremssteckverbinder (CN1)*?

Der elektromagnetische Bremssteckverbinder
des Motorkabels oder des Anschlusskabels wird
angeschlossen.

CHARGE LED (Rot)

Leuchtet, wenn die Hauptstromversorgung eingeschaltet
ist.

Wird ausgeschaltet, wenn die Hauptstromversorgung
ausgeschaltet wird und die interne Restspannung auf
einen stabilen Wert abgefallen ist.

Motorsteckverbinder (CN2)

Anschluss fiir den Motorkabelsteckverbinder.

Anschlussklemme der
Regenerationseinheit (TB1)
[RG1, RG2]

Anschluss der Regenerationseinheit
EPRC-400P (als Zubehor separat erhaltlich)

Eingangsklemme der
Hauptstromversorgung (TB1)
[L, N] (1-Phasen-Eingang)
[L1, L2, L3] (3-Phasen-
Eingang)

Anschluss der Hauptstromversorgung

® 1-Phasen 100-120 VAC: Anschluss 1-Phasen
100-120 VAC an L, N

® 1-Phasen 200-240 VAC: Anschluss 1-Phasen
200-240VAC an L, N

® 3-Phasen 200-240 VAC: Anschluss 3-Phasen
200-240 VAC an L1,L2,L3

Kommunikationssteckverbinder
(CN3)

Das Kontrollmodul OPX-2A oder die
Dateneinstellungssoftware MEXEQ2 wird
angeschlossen.

E/A-Signal-Steckverbinder
(CN5)

Anschluss bei Verwendung externer E/A-Signale.

Schutzerdungsklemme

Erdet mit AWG18~14 (0,75~2,0 mm?) Masseleiter

*¢1 Die Einstellungen konnen mit dem FBLII-Kompatibilititsmodus auf die gleichen
Einstellungen gesetzt werden wie bei der FBLII-Serie.
%2 Nur der Typ mit elektromagnetischer Bremse wird angeschlossen.



[1]E/A-Signale

CN5 . Bezeichnung | ... . 42 )
D Signaltyp it [T Signalbezeichnung Name Beschreibung
1 Co IN-COMO Eingangssignalmasse -
2 X0 FWD Vorwérts-Eingang Der Motor dreht sich im Uhrzeigersinn.
3 X1 REV Riickwérts-Eingang Der Motor dreht sich im Gegenuhrzeigersinn.
4 X2 STOP-MODE Stoppmodus-Auswahleingang Sofortstopp oder Abbremsrampe wird ausgewahit.
5 X3 Mo Drehzahleinstellungs- Das interne Drehzahlpotentiometer oder das externe Drehzahlpotentiometer
Auswahleingang (externe DC-Spannung) wird ausgewahlt.
6 X4 ALARM-RESET Alarmriickstellungs-Eingang Alarme werden zuriickgestellt.
7 X5 MB-FREE Elektromagnetischer Der elektromagnetische Bremsbetrieb wird ausgewdhit, wenn der Motor gestoppt wird.
i ) Bremsfreigabe-Eingang Nicht verwendet beim Standardtyp.
ingan
8 gang X6 TH Thermisches Eingangssignal der | Der Thermostatausgang einer Regenerationseinheit wird bei Verwendung der
Regenerationseinheit Regenerationseinheit angeschlossen (normal geschlossen).
9 VH VH
10 T T Externer Die Drehzahl wird ber ein externes Drehzahlpotentiometer (externe DC-Spannung)
Drehzahleinstellungseingang eingestellt.
1 VL VL
12 C1 IN-COM1 Eingangsmasse (0 V) -
— — M1*! Drehzahleinstell . Fiir den Mehrdrehzahlbetrieb werden die Signale MO, M1 und M2 kombiniert
— — 2" rehzahleinstellungseingang verwendet.
— — EXT-ERROR™ Externer Fehlereingang Wenn ein externes Fehlersignal eingespeist wird, stoppt der Motor.
13 YO+ SPEED-OUT (+) Pro Drehung der Motorausgangswelle werden 30 Impulse ausgegeben.
Drehzahlausgang (12 Impulse werden ausgegeben, wenn der FBLII-Kompatibilitatsmodus
14 Y0 SPEED-OUT () verwendet wird.)
15 Y1+ ALARM-OUT1 (+) A 1 Dieses Signal wird ausgegeben, wenn ein Alarm erzeugt wird (normal geschlossen).
16 Yi— ALARM-0UT1 (=) armausgang (Normal offen, wenn der FBLII-Kompatibilitatsmodus verwendet wird.)
- - MOVE™ Motorbetriebsausgang Dieses Signal wird wahrend der Motordrehung ausgegeben.
VA Drehzahlerreich Dieses Signal wird ausgegeben, wenn die Motordrehzahl eine Drehzahl innerhalb
- - renzanierreichungsausgang des eingestellten Drehzahlerreichungsbereichs erreicht.
Ausgang Dieses Signal wird ausgegeben, wenn die Uberlast-Warngrenze bei aktivierter
Uberlast-Warnfunktion iiberschritten wird. AuBerdem wird das Signal auch
1
N N ALARM-0UT2 Alarmausgang 2 ausgegeben, wenn ein Uberlastalarm erzeugt wird, selbst bei deaktivierter
Uberlast-Warnfunktion (normal geschlossen).
Dieses Signal wird ausgegeben, wenn eine Warnung erzeugt wird (Uberlast-
- - WNG*' Warnausgang Warnfunktion ist aktiviert). Das Signal wird auf OFF geschaltet, wenn die Warnung
aufgehoben wird.
Dieses Signal wird ausgegeben, wenn das Motorausgangsdrehmoment den Wert
H1
- N e Drehmomentbegrenzungsausgang | o, Drehmomentbegrenzung iiberschreitet.

1 Mit dem Kontrollmodul (separat erhéltlich) kdnnen die Funktionen erweitert werden.
%2 Mit dem Kontrollmodul (separat erhéltlich) kdnnen die erforderlichen Signale aus den sieben Eingangsklemmen (X0 bis X6) und den zwei Ausgangssignalklemmen (YO und Y1) zugewiesen

werden.

7 Typen fiir die 10 Typen von Eingangssignalen (FWD/REV/STOP-MODE/MO/ALARM-RESET/MB-FREE/TH/M1/M2/EXT-ERROR)
2 Typen fiir die 7 Typen von Ausgangssignalen (SPEED-OUT/ALARM-OUT1/MOVE/VA/ALARM-OUT2/WNG/TLC)
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® Anschlussdiagramm
Die Abbildung zeigt ein Anschlussbeispiel fur die Einstellung der Drehzahlen mit einer internen 1-Phasen 100-120 VAC Stromversorgung
und einem externen Drehzahlpotentiometer.

Orientalmotor
+ ROUER SW1-2: Legt den FBLII-Kompatibilititsmodus fest
SPEED ALARM ON: FBLII-Kompatibilititsmodus ist aktiviert
Z +‘ OFF:  FBLII-Kompatibilitaitsmodus ist deaktiviert (werkseitige Voreinstellung)
ACCEL swi1 i~
I ~ LB ST swi-1: Nioht belegt
DECE! —ON
e SN2 l 0 ~H——— SW2-2: Wenn die Drehzahleinstellung extern erfolgt
M (anal K . i g 0= ON: Wenn enthalten, wird ein externes Drehzahlpotentiometer oder eine externe DC-Spannung zur
otorsignalsteckverbinder s —ON Einstellung auf 5 VDC (werkseitige Voreinstellung) verwendet
PE Angeschlossen an CN4 3 OFF: Wenn die Drehzahl mit einer externen DC-Spannung auf 10 VDC eingestellt wird
Anschlusskabel " SW2-1: Legt die Stromversorgung fiir Eingangssignale fest
= ON: Bei Regelung mit einem Relais oder Schalter (in Treiber
: 3 integrierte Stromversorgung)
Motorkabel Elektromagnetls_cher OFF: Bei Regelung mit einer externen DC-Spannung wie zum Beispiel einem
otorkabe: Bremssteckverbinder programmierbaren Steuergerat (werkseitige Voreinstellung)
Angeschlossen an CN1%2
['4
_ L8| | —
Motorstromsteckverbinder 2 C][:] S |[|* [ 1: IN-COM0 ——————— Eingang gemeinsam*'
Angeschlossen an CN2 % DC Q2| 22 WD ———— Vorwarts-Eingang
U Q3|3 RV ——— Riickwirts-Eingang
Fir1-Phasen Fiir 3-Phasen ) [[[—= S | [4| 4 sTOP-MODE Stoppmodus-Auswahleingang
Stromversorgungseingang  Stromversorgungseingang S 5| 5 Mo Drehzahleinstellungs-Auswahleingang Intern/Extern
Rot @ S | [e | 6 ALARM-RESET Alarmriickstellungs-Eingang
Zum Zum S 7| 7 MB-FREE ———— Elektromagnetischer Bremsenfreigabe-Eingang
Stromversorgungs- Stromversorgungs- RG2 @ S |fe| 8 TH ﬂ Thermisches Eingangssignal der Regenerationseinheit
eingang eingang Qffle | 9 VH o
n xternes
[ L @ ® P 10: VM Drehzahlpotentiometer
100- S |11 11: VL - (enthalten)
LZOV ® lz 12: IN-COMA Abgeschimtes Kabel
Stromanschiussklemmen L @ S | [13| 13: SPEED-OUT (+) —==—_ Speed-Out-Ausgang
) ® | |14] 14: SPEED-OUT(-) —— GND
Versorgungseingangsspannung NC @ S || [15 15: ALARM-OUT1 (+) ———=—_ Alarm-Outi-Ausgang
1-Phasen 100-120 VAC -15~+10 % 50/60 Hz oS || |6 16: ALARM-OUT1 (-) —— GND
200 VAC-Spezifikationen ) ==
1-Phasen 200-240 VAC -15~+10 % 50/60 Hz o
3-Phasen 200-240 VAC -15~+10 % 50/60 Hz TB1 @ @ @

PE O
%1 Bei Verwendung einer integrierten Stromversorgung ist der Anschluss nicht erforderlich.
%2 Nur der Typ mit elektromagnetischer Bremse wird angeschlossen.

<>Zu verwendende Kabelschuhe

e Stromanschlussklemmen e Schutzerdungsklemmen (M4): e E/A-Klemmen
(M3,5): Ring-Kabelschuh mit Isolierung  Verwenden Sie die unten angegebenen Klemmen fir die
Ring-Kabelschuh mit Isolierung Steckverbinder. Beachten Sie, dass die zu verwendenden
min. $3,6 mm min. 4,1 mm Kabelschuhe von der Dicke des Drahtes abh&ngen. Die
E E folgenden Klemmen kénnen mit Drahten der GroBe AWG24
RS la - 1 2 C - E bis 20 verwendet werden.
é é [Hersteller: PHOENIX CONTACT Inc.]
max. 3,8 mm max. 4,8 mm Al'0,25-6 Zu verwendende KabelgroBe: AWG24 (0,2 mm?)

Al 0,34-6 Zu verwendende KabelgroBe: AWG22 (0,3 mmz)
Al 0,5-6 Zu verwendende KabelgroBe: AWG20 (0,5 mm2)

Nach dem Crimpen

max. 6,2 mm



® Ablaufdiagramm

FWD-Eingang ON I I I
(Drehung im Uhrzeigersinn) — off !

I I !

I | I

I

REV-Eingang OoN | !
; I I

(Drehung im OFF —1! I ‘ !

Gegenuhrzeigersinn) A A |

! : 3

! |

Sofortstopp) | ]

\
I
I
MO-Eingang oN
(Umschaltung Internes i
Drehzahlpotentiometer/ OFF
Externes Drehzahlpotentiometer)

‘ |
] ! ]
] ! ]
] ! ]
] ! ]
] ! ]
] ! ]
o |
!
STOP-MODE-Eingang on b :
(Abbremsrampe/ m !
OFF ‘ !
Do !
! !
] L ]
] ! ]
] ! ]
!
] ! ]
] ! ]
] ! ]
v
v

I I Vo
Beschleunigungsbetrieb/Abbrems-
rampe: Sofortstopp
Wahrend des Abbremsens

Drehrichthngswechsel/
Sofortwechsel

‘
Berieb/
Sofortstopp

)

Betrieb/Drehzahl-
Umschaltung/Stopp

1

Uhrzeigersinn

[

A

Motorbewegung

Gegenuhrzeigersinn

T ]f

Elektromagnetischer Bremsbetrieb T Freigabe m Freigabe mFreigabe Freigabe m Freigabe m Freigabe ﬁ

e FWD-Eingang, REV-Eingang und STOP-MODE-Eingang kénnen verwendet werden, um alle Betriebsfunktionen
wie Starten, Stoppen, Drehrichtung &ndern, Abbremsen und Sofortstopp zu steuern.

e Wenn der FWD-Eingang auf ON geschaltet wird, l1&uft der Motor von der Motorwelle aus betrachtet im
Uhrzeigersinn. Wird der REV-Eingang auf ON geschaltet, dreht er sich im Gegenuhrzeigersinn. Werden
die Signale auf OFF geschaltet, wird der Motor gestoppt. Wenn sowohl der FWD-Eingang als auch der
REV-Eingang gleichzeitig auf ON geschaltet werden, stoppt der Motor sofort. Die Startzeit ist die am
Beschleunigungszeitpotentiometer (ACCEL) eingestellte Zeit.

e \Wenn der STOP-MODE-Eingang auf ON geschaltet wird, stoppt der Motor entsprechend der Abbremsrampe
Uber den Zeitraum, der am Abbremszeitpotentiometer (DECEL) eingestellt wurde. Wird der STOP-MODE-
Eingang auf OFF geschaltet, stoppt der Motor sofort.

e Bei Typen mit elektromagnetischer Bremse werden die Bremsen in dem Moment aktiviert, in dem der Motor zum
Stillstand kommt.
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®Eingangs-/Ausgangssignalschaltungen
Wahlen Sie entsprechend der zu verwendenden externen
Steuervorrichtung die NPN- oder PNP-Logik.

<{>Eingangsschaltung

FWD/REV/STOP-MODE/MO0/ALARM-RESET/MB-FREE/TH (M1*/

M2*/EXT—ERROR*)

% Bei den mit einem Sternchen gekennzeichneten Optionen ist ein Kontrollmodul (separat
erhéltlich) erforderlich

Im Treiber
Externer
Spannungsauswahlschalter
660 O Sw2-1

1

Optokoppler mit verstarkter Isolierun:

@
€70v

{>Anschluss an das programmierbare Steuergerat
® PNP-Logik

Programmierbares Steuergerat Treiber

24VDC A

J{ oY |

@i(: JT‘+17VDC

5,1 kQ VA= <%

5,1 kQ gkjg:(%

5.1 kQ VA= <%

5140 va=C]_

5,1 kQ VA= <%

5,1 kQ gkjg:(%

\
A
OO OO
|

e NPN-Logik
Programmierbares Steuergerat Treiber

24 \IDC LL
J&

5,1 kQ gkjg:(%

51k0 V=

5,1 kQ gkjgz(%

5140 va=C

5,1 kQ XIZZX¢<*

5140 va=C

5,1 kO XIZZX¢<*

OO OO
[

<>Ausgangsschaltung

SPEED-OUT/ALARM-OUT1 /(MOVE*NA*/ALARM—OUT2*/WNG*/

TLC*)

% Bei den mit einem Sternchen gekennzeichneten Optionen ist ein Kontrollmodul (separat
erhéltlich) erforderlich

Im Treiber

ot

<{>Anschlussbeispiele fiir das programmierbare Steuergerat

e PNP-Logik
Programmierbares Steuergerat Treiber
max. 30 VDC A —max. 40 mA
o e
%>¢§E —max. 40 mA
Ro
=y
ovv

e NPN-Logik
Programmierbares Steuergerat Treiber

max. 30 VDC
4>:§E Ro  max. 40 mA ~a -

4>:§E RO max. 40 mA—

{>Externe Steuervorrichtung mit eingebauter Klemmdiode
Wenn eine externe Steuervorrichtung mit eingebauter Klemmdiode
verwendet wird und der Treiber mit Strom versorgt wird, ist

es moglich, dass ein Strom flieBt, der den Motor zum Laufen
bringt, auch wenn die Stromversorgung durch die externe
Steuervorrichtung ausgeschaltet ist. Wenn die Stromversorgung
gleichzeitig auf ON oder OFF geschaltet wird, kann der Motor
aufgrund der unterschiedlichen Stromkapazitaten fir einen kurzen
Moment laufen. Die Stromversorgung des externen Steuergeréats
muss zuerst auf ON geschaltet werden und die Stromversorgung
des Treibers muss zuerst auf OFF geschaltet werden.

e Beispiel fur die NPN-Logik

Treiber

Externe Steuervorrichtung

777777 SGLEE
& 417VDC ¢
(V4 :




{>Drehzahlausgang (SPEED-OUT)

Pulssignale von 30 Impulsen (Impulsbreite: 0,2 ms) werden
synchron mit dem Motorbetrieb bei jeder Drehung der
Motorausgangswelle ausgegeben.

Sie kénnen die Drehzahlausgangsfrequenz messen und die
Motordrehzahl berechnen.

1
Drehzahlausgangsfrequenz (Hz) = ?

Drehzahlausgangsfrequenz
Motorwellendrehzahl (min-1) = 20 % 60

.

®Zum Anzeigen oder Uberwachen der Drehzahl der Motor- und Getriebeausgangswelle
verwenden Sie die SDM496 Motordrehzahlanzeige (als Zubehér separat erhéltlich).
Motordrehzahlanzeige =» Seite 31

0,2 ms

<>Alarmausgang 1 (ALARM-OUT 1)

Wenn eine der Schutzfunktionen des Treibers aktiviert ist, wird der
Alarmausgang auf OFF geschaltet und die Alarm-LED blinkt. Der
Motor rollt dann aus.

® Drehzahl-Einstellmethode

< Einstellen der Drehzahl mit dem internen
Drehzahlpotentiometer

Schalten Sie beim Einstellen mit dem internen
Drehzahlpotentiometer den MO-Eingang auf OFF.

Orientalmotor

POWER
ALARM
NE

(R

< Einstellen der Drehzahl mit einem externen
Drehzahlpotentiometer

SchlieBen Sie das enthaltene externe Drehzahlpotentiometer an
den E/A-Signal-Steckverbinder (CN5) an.

Verwenden Sie fur den Anschluss die enthaltene Signalleitung (1 m).

Schalten Sie beim Einstellen mit dem externen
Drehzahlpotentiometer den MO-Eingang auf ON.

Externes Drehzahlpotentiometer /
O

Niedrige Drehzahl
CN5

95 VVH-Eingang  Rot \}
104 VM-Eingang  WeiB
Mo VL-Eingang  Gelb

A\

4000
3500

3000 /
2500 /
2000 /

1500 /

1000 //

Drehzahl [min"]

500

0 20 40 60 80 100

Skalenplattenwert
Externe Drehzahlpotentiometerskala — Drehzahl-Charakteristik (reprasentative Werte)

® Die in der Grafik angegebene Drehzahl entspricht der Motordrehzahl. Die Drehzahl der
Getriebe-Ausgangswelle beim Kombinationstyp wird berechnet, indem die in der Grafik
angegebene Drehzahl durch die Getriebeuntersetzung geteilt wird.

{Einstellen der Drehzahl mit der externen DC-Spannung
Stellen Sie den externen Spannungsauswahlschalter am Treiber
entsprechend der externen DC-Spannung ein, die angeschlossen
werden soll. Schalten Sie ihn auf 5 VDC oder 10 VDC.

Orientalmotor

an @ POWER
SPEED -

Y
ACCEL swi

Externer Spannungsauswahlschalter
SW2-2

sw2
[

—ON  QOFF: 10 VDC

)
=

N4 HALLS

Verwenden Sie die externe DC-Spannung und schlieBen Sie

sie Uber die enthaltene Signalleitung (1 m) an den E/A-Signal-
Steckverbinder (CN5) an.

Schalten Sie beim Einstellen mit der externen DC-Spannung den
MO0-Eingang auf ON.

CN5
o
a Externe DC-Stromversorgung
10 o
11 o
o
4000 i i .
3500 5VDC -
3000 Fia
£ 2500 T ovDe T
T 2000 -
° o
S 1500 / na
1000 =<
K
500 /‘.
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
DC-Spannung [VDC]
Externe DC-Spannung — Drehzahl-Charakteristik (reprasentative Werte)

® Die in der Grafik angegebene Drehzahl entspricht der Motordrehzahl. Die Drehzahl der
Getriebe-Ausgangswelle beim Kombinationstyp wird berechnet, indem die in der Grafik
angegebene Drehzahl durch die Getriebeuntersetzung geteilt wird.
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® Multi-Motorsteuerung

Wenn Sie bei Verwendung eines Drehzahlpotentiometers

zwei oder mehr Satze von Motoren und Treibern mit gleicher
Drehzahl betreiben méchten, missen Sie ein externes
Drehzahlpotentiometer oder eine externe DC-Spannung
verwenden.

Die Abbildung unten zeigt als Beispiel eine Spezifikation mit einer
1-Phasen Stromversorgung. Ersetzen Sie bei der Spezifikation
mit einer 3-Phasen Stromversorgung das Stromversorgungskabel
durch eine 3-Phasen Stromversorgung. Der Motor und die
Betriebssteuereinheit sind in der Abbildung nicht dargestellt.

<{>Bei Verwendung eines externen Drehzahlpotentiometers
SchlieBen Sie alle Treiber Uber ein gemeinsames
Stromversorgungskabel und ein gemeinsames
Drehzahlregelungskabel an, wie in der Abbildung gezeigt, und
stellen Sie die Drehzahl mit dem externen Drehzahlpotentiometer
VRx ein.

Der Widerstandswert des externen Drehzahlpotentiometers wird
mit der folgenden Formel berechnet.

Widerstandswert bei einer Treiberanzahl von n:
VRx = 20/n (kQ)), n/4 (W)
Beispiel: Wenn zwei Treiber angeschlossen sind
VRx = 20/2 = 10 (kQ)), 2/4 = 1/2 (W)
Der Widerstand betragt 10 kQ), 1/2 W

Unterschiedliche Motordrehzahlen lassen sich ausgleichen, indem
ein Widerstand von 470 ), 1/4 W an die Klemme VM des ersten
Treibers und jeweils ein Potentiometer von 1 kQ), 1/4 W (VRn) an
die jeweiligen Klemmen VM der anderen Treiber angeschlossen
wird.

Zwanzig Motoren oder weniger kdnnen mit einem externen
Drehzahlpotentiometer parallel betrieben werden.

<{>SCIBBei Verwendung einer externen DC-Spannung
SchlieBen Sie alle Treiber tber ein gemeinsames
Stromversorgungskabel und ein gemeinsames
Drehzahlregelungskabel an, wie in der Abbildung gezeigt, und
schlieBen Sie eine 5 VDC oder 10 VDC Stromversorgung an.

Die Stromversorgungskapazitat der externen DC-Stromversorgung
wird wie folgt berechnet:

Stromversorgungskapazitat bei einer Treiberanzahl von n: I=1xn
(mA)
Beispiel: Wenn zwei Treiber angeschlossen sind
I=1x2=2(mA)
Stromversorgungskapazitét betragt 2 mA oder mehr

Unterschiedliche Motordrehzahlen lassen sich ausgleichen, indem
ein Widerstand von 470 (), 1/4 W an die Klemme VM des ersten
Treibers und jeweils ein Potentiometer von 1 k(, 1/4 W (VRn) an
die jeweiligen Klemmen VM der anderen Treiber angeschlossen
wird.

DC-Stromversorgung

0 blzdse :/DC ;+\ Drehzahleinstellungs-
0bis 10 VDC :I/ felng
Treiber 1 Treiber n VRn
1kQ,1/4W
VH] 470 0,14 W Ui
VM — — M
VL VL

ﬁ% ﬁ%

eingang 1 l leitung

2 Drehzahleinstellungs-

3 1 leitung

Externes Drehzahlpotentiometer Treiber 1 Treiber n VRn
VRx 1kQ,1/4W
VHI— 470 0,14 W i
WM f———+— VM
VL VL

ﬁﬂ R

| leitung

eingang



M Liste der Motor- und Treiberkombinationen

@ Standardtyp

{>Kombinationstyp - Stirnradgetriebe
Der Kombinationstyp wird mit Motor und bereits vormontiertem Getriebe mit
Stirnradgetriebe geliefert.

®Typ mit elektromagnetischer Bremse

{>Kombinationstyp - Stirnradgetriebe
Der Kombinationstyp wird mit Motor und bereits vormontiertem Getriebe mit
Stirnradgetriebe geliefert.

Aus_gangs— RS Motor- Getriebe- Treiber- Ausgangs— CH G Motor- Getriebe- Treiber-
leistung Produktname Produktname | Produktname leistung Produktname Produktname | Produktname
ow | BLEZCSC | BIEM23.GRS | GFS2GL) | BLED3C ow | BLE2ICMSC | BLEM23M2.GFS | GFS2GL] | BLED3CM
60W :t::gggg'o BLEMA6-GFS | GFS4GL] | BLED6C 60W :t:zggmgg'o BLEMA6M2-GFS | GFSAGL] | BLEDSCM
120W :t:: , §§E§'<> BLEM512-GFS | GFS5GL] | BLED12C 120W :t:g: ggm%g'o BLEM512M2-GFS| GFS5GC] | BLED12CM

{>Kombinationstyp — Hohlwellen-Flachgetriebe
Der Kombinationstyp wird mit Motor und bereits vormontiertem Hohlwellen-Flachgetriebe

{>Kombinationstyp — Hohlwellen-Flachgetriebe
Der Kombinationstyp wird mit Motor und bereits vormontiertem Hohlwellen-Flachgetriebe

geliefert. geliefert.

Aus_gangs- A S Motor- Getriebe- Treiber- Ausgangs- Fih i Motor- Getriebe- Treiber-
leistung Produktname Produktname | Produktname leistung Produktname Produktname | Produkiname
30W :t:gggg:'o BLEM23-GFS | GFS2GCIFR | BLED3C 0W :tgggmgﬁo BLEM23M2-GFS | GFS2GLIFR | BLED3CM
sow | BLEAECORC | BIEMA6-GFS | GFSAGLIFR | BLEDGC sow | BLEASCMIEC | BLEMAGM2-GFS | GFSAGLIFR | BLED6CM
10w | BHESIZCRC | BIEMSI12.GFS | GFSSGLIFR | BLEDI2C 120w | BLES12CMIEC BlEMS12M2-GFS | GFSSGLIFR | BLED12CM

<>Rundwellentyp <Rundwellentyp

A:lesig{aunng; ; RS Proznuolzfnr;me Prozﬁigﬁra_me Aresig?unn%s_ SR AT Pro:\i,luolffnrz_ime Pro.gﬁ:gﬁ;me
ow | BLEZICA-C BLEM23-A | BLED3C ow | BLE23CMA-C | BlEM23M2.A | BLED3CM
60W :t::gg:'o BLEM46-A | BLED6C 60W :t:zggm:'o BLEMA6M2-A | BLEDSCM
120W :t:: : gg:'o BLEM512-A | BLED12C 120W :t:g: ggmﬁ'o BLEM512M2-A | BLED12CM

®Eine Zahl, die die Getriebeuntersetzung angibt, wird in das Feld [J im Produktnamen eingegeben.

Eine Zahl, die die gewiinschte Lange des Anschlusskabels (enthalten) von T (1 m), 2 (2 m) oder 3 (3 m) angibt, wird in das Feld <> im Produktnamen eingegeben.
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[ Ausfiihrliche Informationen dazu erhalten Sie im ndchsten Oriental Motor-Verkaufsbiiro.

Zubehor (separat erhaltlich)

B Anschlusskabel

Die BLE-Serie ist mit oder ohne einem Anschlusskabel der Lénge 1 m, 2 m oder 3 m zum Anschluss von Motor und Treiber verfligbar.
Wenn der Abstand zwischen Motor und Treiber vergroBert wird, muss das Anschlusskabel (als Zubehdr separat erhéltlich) verwendet werden.
Verwenden Sie das flexible Anschlusskabel (als Zubehdr separat erhéltlich) flir Anwendungen, bei denen das Kabel geknickt und gebogen wird.

@ Standardtyp
{Anschlusskabel (CC_BLE) {Flexible Anschlusskabel (CC_BLER)
Produktname Lénge L (m) Produktname Lénge L (m)
CCO1BLE 1 CCO1BLER 1
CCO2BLE 2 CCO2BLER 2
CCO3BLE 3 CCO3BLER 3 ¥ #
CCOS5BLE 5 CCO5BLER 5
CCO7BLE 7 CCO7BLER 7 Anschlusskabel Flexibles Anschlusskabel
CC10BLE 10 CC10BLER 10
CC15BLE 15 CC15BLER 15
CC20BLE 20 CC20BLER 20
®Beim AnschlieBen des Anschlusskabels sollte die Gesamtldnge 20 m nicht berschreiten (maximal 3 Kabel).
{>Abmessungen (Einheit = mm)
79, . _(25) L (10,9)
o Gehduse: 43020-0600 (MOLEX) 828
=) Gehéuse: 43025-0600 (MOLEX) §
i
o) 5 ot
s CC_BLER: 10 ®
Gehause: 5557-06R-210 (MOLEX) 111 %
116 : Gehéuse: 5559-06P-210 (MOLEX) - ( : )
Motorseite Treiberseite
@ Typ mit elektromagnetischer Bremse
{>Anschlusskabel (CC_BLEM) {>Flexible Anschlusskabel (CC_BLEMR)
Produktname Léange L (m) Produktname Lange L (m)
CCO1BLEM 1 CCO1BLEMR 1
CCO2BLEM 2 CCO2BLEMR 2
CCO3BLEM 3 CCO3BLEMR 3
CCO5BLEM 5 CCO5BLEMR 5 -l -l
CCO7BLEM 7 CCO7BLEMR 7 Anschlusskabel Flexibles Anschlusskabel
CC10BLEM 10 CC10BLEMR 10
CC15BLEM 15 CC15BLEMR 15
CC20BLEM 20 CC20BLEMR 20
®Beim AnschlieBen des Anschlusskabels sollte die Gesamtldnge 20 m nicht tiberschreiten (maximal 3 Kabel).
{>Abmessungen (Einheit = mm)
0| § Code | Gehduse-Produktname Hersteller
=2 j’ A D df A 43020-0600
-9 _(25) L ‘ 8128 B 5559-02P-210
* (109) C 5559-06P-210 MOLEX
<| ; D 43025-0600
S~ A—~ - mm—t E 5557-02R-210
i _E B D E
6 B —E G F 5557-06R-210
’ c— 49 —F (14,5)
]
© g =
(] . —
77 C Motorseite Treiberseite F o
1167 |16
(14,5)
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B Kontrolimodul

Ermaoglicht die Einstellung verschiedener Parameter und die
Bestéatigung der Einstellungsdaten. Es wird durch Anschluss an
den Treiber-Kommunikationssteckverbinder (CN3) verwendet.

Produktname
OPX-2A

®Abmessungen (Einheit=mm)  <>Ausschnitt
Masse: 0,25 kg (Dicke der Befestigungsplatte
91,8 1 bis 3 mm)
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B Dateneinstellungssoftware

Neben dem Einstellen und Bearbeiten von
Betriebsdaten und -parametern kann die
E/A- und Betriebsdrehzahl-Wellenform
von einem Computer Uberwacht werden.

Produktname
MEXEO02

B Regenerationseinheiten

Verwenden Sie die Regenerationseinheit bei Verwendung eines
Typs mit elektromagnetischer Bremse fiir vertikalen Betrieb oder
beim schnellen Abbremsen einer groBen tragen Last.

Produktname
EPRC-400P

M Platte fiir DIN-Schienenbefestigung
Verwenden Sie diese Platte, wenn Sie den Treiber auf einer DIN-
Schiene befestigen.

Produktname
PADPO3

@® Abmessungen (Einheit = mm)

Masse: 30 g
Befestigungsschrauben: M3 Lange 8 mm 4 Stiick enthalten
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B Motor- und Getriebe-Montagewinkel

Spezielle Montagewinkel zum Montieren
eines Motors und Getriebes.

Zu verwendendes Produkt Produktname
BLE23 SOL2M4
BLE46 SOL4AM6
BLE512 SOL5M8

@ In der Tabelle mit den zu verwendenden Produkten werden Buchstaben verwendet, um die
Serie zu kennzeichnen.
® Dieser Montagewinkel kann nicht mit dem Hohlwellen-Flachgetriebe verwendet werden.

B Flexible Kupplungen

Ein Klemmtyp zur Befestigung der

Welle des Motors/Getriebes an der
angetriebenen Welle. Wenn Sie den Motor
und das Getriebe festgelegt haben, kénnen
Sie die Kupplung auswahlen.

Zu verwendendes Produkt Wellendurchmesser (mm) Kupplungstyp
BLE23E[1S-O $10 MCL30 Typ
MCL20 Typ
BLE23HA-O 8 T McL30To Ty
MCL40 Typ
BLE46HI1S-O b15 MCLSS T T
MCL30 Typ
BLE46HA- $10 T McLa0To Ty
BLE5 12H[1S-O $18 MCL55 Typ
MCL30 Typ
BLE512HA- ®12 T McLa0To Ty

®C (CM: Typ mit elektromagnetischer Bremse) wird zur Kennzeichnung der Versorgungsspannung in das Feld I im Produktnamen eingegeben.

Eine Zahl, die die Getriebeuntersetzung angibt, wird in das Feld [J im Produktnamen eingegeben.

Eine Zahl, die die gewiinschte Lange des Anschlusskabels (enthalten) von T (1 m), 2 (2 m) oder 3 (3 m) angibt, wird in das Feld <> im Produktnamen eingegeben.
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Oriental Motor Biirstenlose Motor- und Treiber-Kombinationen

Diese birstenlosen Motoren verfligen nicht nur liber eine exzellente Drehzahlstabilitdt, sondern auch Uber einen groBen
Drehzahlregelbereich (von niedrigen bis zu hohen Drehzahlen).
Diese hocheffizienten, schlanken Motoren mit hohem Drehmoment sind energie- und platzsparend.

Digitaleinstellung, Anzeige

Biirstenlose Motor-Treiber-Kombination

BLF-Serie

Das in den Treiber integrierte
digitale Bedienpanel sorgt fir
einfache Einstellung und Anzeige
der Betriebsdaten.

® Ausgang: 30 W bis 400 W
® Drehzahlregelbereich: 80 bis 4000 min
® Drehzahlregulierung: £0,2 % oder weniger (Last)

24 VDC Eingang

Biirstenlose Motor-Treiber-Kombination

BLH-Serie
®Ausgang: 15 W bis 100 W

Bei dieser Serie wird ein

optimaler Treiber mit

©® Drehzahlregelbereich: 100 bis 3000 min-'

® Drehzahlregulierung: £0,5 % oder weniger (Last)

24 VDC Platine mit einem
birstenlosen Motor
kombiniert, um Ihren
Bedarf an platzsparenden
Anlagen zu erfiillen.

Einfacher Anschluss, einfacher Betrieb

Biirstenlose Motor-Treiber-Kombination

BLU-Serie

Der burstenlose Motor der
BLU-Serie bietet einfache
Verkabelung und einfachen
Betrieb sowie Kombinationen
zur Frontplattenmontage.

®Ausgang: 20 W bis 90 W
® Drehzahlregelbereich: 100 bis 2000 min”'
® Drehzahlregulierung: £0,5 % oder weniger (Last)

24 VDC/48 VDC Eingang

Biirstenlose Motor-Treiber-Kombination

BLV-Serie

Vorstellung der leistungsstarken
birstenlosen Motoren und Treiber
der BLV-Serie mit
DC-Betriebsspannung und den
Ausgangsoptionen 200 W und
400 W.

® Ausgang: 200 W/400 W
® Drehzahlregelbereich: 100 bis 4000 min”'
® Drehzahlregulierung: £0,5 % oder weniger (Last)

Dieses Produkt wird in einem Werk hergestellt, das nach den
internationalen Normen IS0 9001 (fiir Qualitétssicherung) und
1S0 14001 (fiir Umweltmanagementsysteme) gepriift wurde.

Orientalmotor

Die Spezifikationen kdnnen ohne vorherige Ankiindigung geéndert werden.
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