Biirstenlose DC-Motoren

DC-Betriebsspannung
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B-52

RoHS-konform

Biirstenlose DC-Motor- und Treiberkombinationen

BLH-Serie

Bei der BLH-Serie wird ein schlanker, birstenloser
DC-Hochleistungsmotor platzsparend mit

einer 24 VDC-Treiberplatine kombiniert. Der
Drehzahlregelbereich betragt 100 bis 3000 min™.
Wahlen Sie aus einem breit gefédcherten Angebot mit
unterschiedlichen Ausgangsleistungen von 15 bis
100 W das speziell fur lhre Anwendung passende
Modell.

M Eigenschaften

® Kompakte Treiberplatine

Die Modelle mit einer Ausgangsleistung von 15 bis 50 W arbeiten mit
einer kompakten Treiberplatine, die kleiner ist als eine Visitenkarte.
Dadurch lasst sich die GroBe Ihrer Anlage betréchtlich reduzieren.

Der 100 W-Treiber hat die Abmessungen
71 mm (T) X 131 mm (B) x 37,5 mm (H).

&Umfassende Treiberfunktionen

Der kompakte Treiber verfligt Gber eine Vielzahl von Funktionen.
eSofortstopp eDrehzahlregelung mit einem Potentiometer
eDrehzahlregelung mit DC-Spannung
eBeschleunigungs-/Abbremszeit einstellbar eAlarmausgang

® Drehzahlregelbereich
100 bis 3000 min™' (Drehzahlverhaltnis 1:30)

@ Breit gefachertes Angebot

Die Serie umfasst eine groBe Auswahl an Modellen und reicht von
kompakten Sets mit einer Motorausgangsleistung von 15 W bis hin zu
gréBeren Modellen mit 100 W. Wahlen Sie das Modell, das am besten
lhren spezifischen Anforderungen entspricht.

® Motor mit IP65

Der Motor bietet sowohl Schutz bei Kontakt als auch gegen Eindringen

von Wasser.

= P40 beim 15 W-Motor

® Der Motor darf nicht mit Wasser gewaschen werden, und er darf nicht in Umgebungen
verwendet werden, in denen er sténdig mit Wasser in Kontakt kommt.

. RoHS-konform

Die BLH-Serie entspricht der RoHS-Richtlinie, die die Verwendung
von sechs chemischen Substanzen einschlieBlich Blei und Kadmium
untersagt.

® Informationen zur RoHS-Richtlinie =» Seite G-23

@Zusatzinformationen®
Technische Referenz =» Seite F-1
Sicherheitsnormen =» Seite G-2

cus C€

@ Sicherheitsgenormte Produkte (Modell, Normen, Datei-Nr., Priifstelle) = Seite G-10

®Langlebiges Getriebe mit einer Nennlebensdauer von
10000 Betriebsstunden*

Die Nennlebensdauer des Stirnradgetriebes und Hohlwellen-

Flachgetriebes betragt 10000 Stunden. Die Nennlebensdauer des

Stirnradgetriebes ist doppelt so lang wie bei einem herkdmmlichen

Getriebe.

5000 Stunden fiir Getriebe mit 15 W Getriebemotor.

® Das 100 W-Stirnradgetriebe hat am Vorderende der Welle eine Gewindebohrung.

®Eigenschaften des Hohlwellen-Flachgetriebes

<Platzparend und gilinstig
Die Ausgangswelle kann direkt und ohne eine Kupplung mit einer
Antriebswelle verbunden werden. Dank flexibler Montagemaoglichkeiten
(an der Vorder- oder Rickseite) und unter Verwendung der Zentralwelle
kénnen GroBe und Platzbedarf Ihrer Anlage reduziert werden. Da keine
Wellenkupplungsteile benétigt werden, verringern sich auch die Kosten
fur Material und Montagezeit.

Stirnradgetriebe Hohlwellen-Flachgetriebe

Kupplung

i [

Kupplungsraum ‘

Getriebe

Installierte Linge

|
Motor ‘

—
<{>Hohes zulassiges Drehmoment
Wahrend beim Stirnradgetriebe das zuldssige Drehmoment bei
hoher Getriebeuntersetzung das Grenzdrehmoment erreicht,
erlaubt das Hohlwellen-Flachgetriebe eine maximale Nutzung des
Motordrehmoments.
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H Systemkonfiguration
@ Getriebetyp/Kombinationstyp — Stirnradgetriebe/Rundwellentyp

BLH-Serie (Hauptteil)

Kombinationstyp Treiber

ualolo|\-D @ sojualsing

(Motor/Getriebe) E/A-Signalkabel
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(®Montagewinkel @Flexible Kupplungen (®Verlangerungskabel @Externes Drehzahl- g
(= Seite A-230) (= Seite A-233) (= Seite B-68) potentiometer g
(=» Seite A-237)
Nr. Produktname Uberblick Seite
® | Montagewinkel Montagewinkel fiir Motor und Getriebe. A-230
@ | Flexible Kupplungen Klemmtyp, mit dem der Motor oder das Getriebe an der angetriebenen Welle befestigt wird. A-233
® | Verlangerungskabel Kabel zum Verléngern des Kabelabstands zwischen Motor und Treiber (1,5 m). B-68
@ | Externes Drehzahlpotentiometer | Zum Einstellen und Regeln der Drehzahl des Motors mit Drehzahiregelung (PAVR-20KZ). A-237
@Beispiel fiir eine Systemkonfiguration
(Hauptteil) (separat erhltlich)
BLH-Serie Verléngerungskabel | Externes Drehzahl- Mont inkel | Flexible Kuppl
Kombinationstyp - Stirnradgetriebe (1,5m) potentiometer gniagewinke exible Kupplung

BLH450KC-30 CCO2BLH | PAVR-20KZ | SOLAM6 | MCL551515

®Die oben gezeigte Systemkonfiguration ist ein Beispiel. Weitere Kombinationen sind verfligbar.
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® Kombinationstyp - Hohlwellen-Flachgetriebe

BLH-Serie (Hauptteil)
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Kombinationstyp Treiber
(Motor/Getriebe) E/A-Signalkabel
(enthalten) Programmierbares
Steuergerit
(nicht mitgeliefert)
24 \DC
Strom- Stromversorgung
Versorgungs-
kabel
(enthalten)
—_ Zubehir (separat erhiiltlich) )
-
(Verlangerungskabel (@Externes Drehzahlpotentiometer
(= Seite B-68) (= Seite A-237)
Nr. Produktname Unberblick Seite
@ | Verldngerungskabel Kabel zum Verlangern des Kabelabstands zwischen Motor und Treiber (1,5 m). B-68
@ | Externes Drehzahlpotentiometer | Zum Einstellen und Regeln der Drehzahl des Motors mit Drehzahlregelung (PAVR-20KZ). A-237

@Beispiel fiir eine Systemkonfiguration
(Hauptteil) (separat erhdltlich)

BLH-Serie

Verldngerungskabel | Externes Drehzahl-

Kombinationstyp — Hohlwelle
BLH450KC-30FR

(1,5m) potentiometer
CCO2BLH | PAVR-20KZ

®Die oben gezeigte Systemkonfiguration ist ein Beispiel. Weitere Kombinationen sind verfligbar.
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B Produkthnummerncode
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@ |Serie BLH: BLH-Serie
B LH 2 30 K C - 5 F R @  |Motor-RahmengréBe 0:42mm 2:60mm 4:80 mm 5:90 mm
- - - ®  |Ausgangsleistung (W) (Beispiel) 30: 30 W
@ @ @ @ @ @ @ @  |Stromversorgungseingang  K: 24 VDC
® |C:Kabeltyp
Getrieb ung/ : Getrieb ung der Kombinationstypen: 8 Typen von 5 bis 200
® Wellentyp Getriebeuntersetzung fiir Getriebetyp: 7 Typen von 5 bis 100
A: Rundwellentyp
GFS: GFS-Typ Ritzelwelle
) Leer: Kombinationstyp — Stirnradgetriebe "5"'
FR: Kombinationstyp — Hohlwellen-Flachgetriebe o
g
«Q
M Produktpalette 3 z
@
Kombinationstyp  Der Kombinationstyp wird mit dem Motor und dem bereits vormontierten zugehérigen Getriebe geliefert, wodurch der 2
Einbau in eine Anlage erleichtert wird. Motoren und Getriebe sind auch separat erhaltlich, sodass Austausch und Reparatur 2
vereinfacht werden. '_§
Getriebetyp Beim Getriebetyp sind Motor und Getriebe enthalten. Die Kombination von Motor und Getriebe kann nicht geéndert werden. 5
2 E
@ Getriebetyp/Kombinationstyp - Stirnradgetriebe ® Kombinationstyp — Hohlwellen-Flachgetriebe o
Typ Ausgangsleistung Modell Getriebeuntersetzung Ausgangsleistung Modell Getriebeuntersetzung
) 5,10,15,20, 30, 5,10,15,20,30, 3
Getriebetyp 15W BLHO15K-[] 50,100 30w BLH230KC-[JFR 50, 100,200 g
5,10,15,20, 30, 5,10,15,20,30, g
30w BLH230KC-[] 50,100,200 50w BLH450KC-[JFR 50, 100,200 %
. 5,10, 15,20, 30, 5,10,15,20, 30, =
Kombinationstyp 50 W BLH450KC-[] 50,100, 200 100w BLH5100KC-[FR 50, 100, 200
L . ’ - ) 5
100W BLH5100KC-C] 5,;:,110562:630, ® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein. &
. . Die folgenden Teile liegen jedem Produkt bei. g
@ Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein. Motor, Treiber, Getriebe, E/A-Signalkabel, Stromversorgungskabel, e
Die folgenden Teile liegen jedem Produkt bei. Befestigungsschrauben, Passfeder, Sicherheitsabdeckung (mit Schrauben),
Motor, Treiber, Getriebe, E/A-Signalkabel, Stromversorgungskabel, Betriebshandbuch
Befestigungsschrauben, Passfeder, Betriebshandbuch
® Rundwellentyp
Ausgangsleistung Modell
15W BLHO15K-A
0W BLH230KC-A Die folgenden Teile liegen jedem Produkt bei.
50W BLH450KC-A Motor, Treiber, E/A-Signalkabel,
100W BLH5100KC-A Stromversorgungskabel, Betriebshandbuch
®Ritzelwellentyp
Ausgangsleistung Modell
30w BLH230KC-GFS Die folgenden Teile liegen jedem Produkt bei.
50 W BLH450KC-GFS Motor, Treiber, E/A-Signalkabel,
100 W BLH5100KC-GFS Stromversorgungskabel, Betriebshandbuch
® Getriebe
> Stirnradgetriebe <{Hohlwellen-Flachgetriebe
Ausgangsleistung des Ausgangsleistung des
zu verwendenden Motors Getriebemodell Getriebeuntersetzung zu verwendenden Motors Getriebemodell Getriebeuntersetzung
(Ritzelwellentyp) (Ritzelwellentyp)
5,10,15,20, 30, 5,10,15,20,30,
30W GFS2G[] 50,100, 200 30W GFS2GLFR 50, 100, 200
5,10,15,20, 30, 5,10,15,20,30,
50 W GFS4G[] 50,100,200 50 W GFS4G[FR 50,100, 200
5,10,15,20, 30, 5,10,15,20,30,
100w GFS5G[] 50,100,200 100w GFS5GLIFR 50, 100,200
@ Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein. ® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
Die folgenden Teile liegen jedem Produkt bei. Die folgenden Teile liegen jedem Produkt bei.
Getriebe, Schrauben zur Befestigung des Getriebes am Motor, Getriebe, Schrauben zur Befestigung des Getriebes am Motor,
Befestigungsschrauben, Passfeder, Betriebshandbuch Befestigungsschrauben, Passfeder, Sicherheitsabdeckung (mit Schrauben),
Betriebshandbuch
Kennwerte B-59 / Abmessungen B-59 / Anschluss und Betrieb B-65 / Motor- und Treiberkombinationen B-68 B-55
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% M Spezifikationen
m ®
B ©15 W, 30 W, 50 W, 100 W (BaHS) s CE
9 Getriebetyp/Kombinationstyp — Stirnradgetriebe BLHO15K-[] BLH230KC-[] BLH450KC-[] BLH5100KC-[]
§ Modell Kombinationstyp — Hohlwellen-Flachgetriebe - BLH230KC-[JFR BLH450KC-[JFR BLH5100KC-CJFR
5" Rundwellentyp BLHO15K-A BLH230KC-A BLH450KC-A BLH5100KC-A
3 Nennausgangsleistung (Dauerbetrieb) w 15 30 50 100
S Nennspannung 24VDC
. Zuldssiger Spannungsbereich +10%
Stromversorgungseingang -
Nenneingangsstrom A 1,0 2,1 3,1 6,0
Maximaler Eingangsstrom A 24 37 54 98
Nenndrehmoment Nm 0,05 0,12 0,2 0,4
Anlaufdrehmoment* Nm 0,075 0,15 0,24 0,5
Nenndrehzahl min”! 3000 2500
Drehzahlregelbereich min”! 100~3000
Zulassige Lasttragheit des
Rundwellentyps Jx10* kgm? 0,5 18 33 56
Rotortrégheit Jx10"kgm? 0,032 0,086 0,234 0,611
Last Max. +0,5 % (0~Nenndrehmoment bei Nenndrehzahl, Nennspannung und normaler Umgebungstemperatur)
Drehzahlregelung Spannung Max. +0,5 % (Nennspannung =10 % bei Nenndrehzahl, ohne Last und bei normaler Umgebungstemperatur)
Temperatur Max. 0,5 % (0~+50 °C bei Nenndrehzahl, ohne Last und bei Nennspannung)
=k Die Zeit, in der das Anlaufdrehmoment wirkt, betrdgt maximal 5 Sekunden bei Drehzahlen bis 2000 min-'.
® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ]) die Getriebeuntersetzung ein.
® Die einzelnen Spezifikationen betreffen nur den Motor.
B Gemeinsame Spezifikationen
Posten Spezifikationen
Auswahl einer der folgenden Methoden:
§ - Einstellen mit dem internen Drehzahlpotentiometer
Drehzahl-Einstellmethode .
- Einstellen mit einem externen Drehzahlpotentiometer: PAVR-20KZ (20 k(), 1/4 W) (separat erhéltlich)
- Einstellen mit externer DC-Spannung: 0~5 VDC, 1 mA oder mehr (Eingangsimpedanz 47 k()
0,5~10 Sek.
Beschleunigungs-/Abbremszeit BLHOW 5: bol 3000 mirr" ghno Last . . . . I '
BLH230, BLH450, BLH5100: bei 2500 min™' ohne Last (Je nach Lastbedingung kann die hliche Drehzahl at hen.)

Mit Hilfe des Beschleunigungs-/Abbremszeitpotentiometers wird ein gemeinsamer Wert eingestellt.

Umschaltung zwischen 2 Drehzahlen
Die eine Drehzahl wird iiber das eingebaute Potentiometer (1 Stiick), die andere (iber ein externes Potentiometer (Zubehér PAVR-20KZ) oder mit externer DC-Spannung

(0~5VDC) eingestellt.

Einstellung mehrerer Drehzahlen

C-MOS-Eingang mit negativer Logik Betrieb iiber interne Stromversorgung

Eingangssignal
gangssig Gilt fir die Eingénge Start/Stopp, Laufen/Bremsen, Drehrichtungseingang, Drehzahlregelungsmethode und Alarmriickstellungs-Eingang

Open Collector Output  Betrieben mit einer externen Stromversorgung  Betriebsbedingung max. 26,4 VDC, max. 10 mA

A ignal
usgangssigna Gewdhnlich bei Alarm- und Drehzahl-Ausgang
Bei Aktivierung einer der folgenden Funktionen schaltet der ALARM-Ausgang auf OFF und der Motor halt an.
Die Alarm-LED auf der Treiberplatine blinkt mit der in () angegebenen Anzahl von Impulsen.
- Uberlastungsschutz (2): Wird aktiviert, wenn die Motorlast das Nenndrehmoment mindestens 5 Sekunden lang iiberschreitet.
Schutzfunktion™ - Motorsensorfehler (3): Wird aktiviert, wenn der Sensordraht im Motorkabel wahrend des Motorbetriebs unterbrochen wird.

- Uberspannungsschutz (4): Wird aktiviert, wenn die an den Treiber angelegte Spannung 24 VDC um mindestens 15 % iiberschreitet, wenn eine Gravitationskraft wirkt oder
wenn eine Last angetrieben wurde, bei der die zuléssige Lasttrédgheit tiberschritten wird.

- Unterspannungsschutz (5): Wird aktiviert, wenn die an den Treiber angelegte Spannung 24 VDC um mindestens 25 % unterschreitet.

- Schutz vor Drehzahliiberschreitung (6): Wird aktiviert, wenn die Motordrehzahl 3500 min™' iiberschreitet.

Maximale Entfernung Motor/Treiber-Abstand: 2 m (wenn das Verlangerungskabel verwendet wird)

Betriebsart
= Bei der BLH-Serie kann die Motordrehzahl nicht geregelt werden, wenn eine Gravitationskraft wirkt oder eine andere Betriebsweise vorliegt, bei der die Motorwelle von der Last gedreht wird.
Wenn eine Last angetrieben wird, bei der die zuldssige Lasttragheit iiberschritten wird, oder wenn eine Gravitationskraft wirkt, wird der Uberspannungsschutz aktiviert, der den Motor abbremst

und zum Stopp bringt.

Dauerbetrieb
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M Allgemeine Spezifikationen

Posten Motor Treiber
100 MQ oder mehr bei Messung mit einem 500 VDC Megaohmmeter zwischen 100 MQ oder mehr bei Messung mit einem 500 VDC Megaohmmeter zwischen
Isolationswiderstand Wicklungen und Gehéuse nach Dauerbetrieb bei normaler Umgebungstemperatur | Stromanschlussklemme und Kiihlrippen nach Dauerbetrieb bei normaler
und Luftfeuchtigkeit. L atur und Luftfe
Ausreichend, um 0,5 KVAC bei 50 Hz fiir 1 Minute zwischen Wicklungen Ausreichend, um 0,5 KVAC bei 50 Hz fiir 1 Minute zwischen
Dielektrische Festigkeit und Gehduse nach Dauerbetrieb bei normaler Umgebungstemperatur und Stromanschlussklemme und Kiihlrippen nach Dauerbetrieb bei normaler
Luftfeuchtigkeit standzuhalten. L atur und Luftfe it standzuhalten.
50 °C oder weniger in den Wicklungen und 40 °C oder weniger im Gehause™', 50 °C oder weniger an der Kiihlrippen, gemessen mit der
Temperaturanstieg gemessen mit der Thermoelementmethode nach Dauerbetrieb bei normaler Thermoelementmethode nach Dauerbetrieb bei normaler Temperatur und
Temperatur und Luftfeuchtigkeit. Luftfeuchtigkeit.
Umgebungstemperatur 0~+50 °C (nicht gefrierend)
Umget htigkeit 85 % oder weniger (nicht kondensierend)
Hohenlage Bis zu 1000 m iiber dem Meeresspiegel
X Atmosphére Keine korrosiven Gase oder Staub. Darf nicht in radioaktiven Bereichen, Magnetfeldern, Vakuum oder sonstigen speziellen Umgebungen eingesetzt werden.
Betriebsumgebung
Darf keinen kontinuierlichen Vibrationen oder iiberméBigen StéBen ausgesetzt werden.
Vibration GemaB JIS C 60068-2-6, "Sine-Wave Vibration Test Method" (Vibrationstestmethode mit Sinusschwingungen)
Frequenzbereich: 10~55 Hz Amplitudenwelligkeit: 0,15 mm
Ablenkrichtung: 3 Richtungen (X, Y,Z) ~ Anzahl der Ablenkungen: 20 Mal
Umgebungstemperatur —25~+70 °C (nicht gefrierend)
Lagerbedingungen™? Umgebungsluftfeuchtigkeit 85 % oder weniger (nicht kondensierend)
Hohenlage Bis zu 3000 m (iber dem Meeresspiegel
Isolationsklasse UL, CSA: Klasse A (105 °C) EN: Klasse E (120 °C) -
15W IP40
Schutzgrad - - - P00
30W,50W,100W IP65 (auBer Montagefldche bei dem Rundwellentyp und Steckverbinder)

&1 Bei dem Rundwellentyp muss eine Wéarmeabstrahlungsplatte (Werkstoff: Aluminium) der folgenden GroBe installiert werden, damit eine Motorgehdusetemperatur von 90 °C nicht
iiberschritten wird (auBer bei BLHO15K-A).
BLH230KC-A: 115X 115 mm, 5 mm Dicke BLH450KC-A: 135x 135 mm, 5 mm Dicke BLH5100KC-A: 200 x 200 mm, 5 mm Dicke

:2 Die Lagerbedingungen gelten fir einen kurzen Zeitraum wie zum Beispiel fiir den Transport.

Hinweis:

©® Bei der Messung des Isolationswiderstands und der Durchfiihrung der dielektrischen Festigkeitspriifung diirfen Motor und Treiber nicht angeschlossen sein.

M Getriebemotor - Drehmomenttabelle des Getriebetyps/Kombinationstyps

@ Getriebetyp/Kombinationstyp — Stirnradgetriebe Einheit = Nm
Getriebeuntersetzung 5] 10 15 20 30 50 100 200
Modell 100~2500 min! 20~500 10~250 6,7~167 5~125 3,3~83 2~50 1~25 0,5~12,5
Motordrehzahl -
3000 min”' 600 300 200 150 100 60 30 15
BLHO15K-] 100~3000 min! 0,23 0,45 0,68 0,86 1,3 2 2 -
100~2500 min! 0,54 11 1,6 2,2 31 52 6 6
BLH230KC-[] -
3000 min™ 0,27 0,54 0,81 11 1,5 2,6 52 6
100~2500 min! 0,9 1,8 2,7 3,6 52 8,6 16 16
BLH450KC-[] -
3000 min™ 0,45 0,9 1,4 1,8 2,6 43 8,6 16
100~2500 min! 1,8 3,6 54 7,2 10,3 17,2 30 30
BLH5100KC-[] g
3000 min™ 0,9 1,8 2,7 3,6 52 8,6 17,2 30

@ Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
@Ein farbig hinterlegter Wert ((___1) bedeutet, dass die Getriebewelle in dieselbe Richtung dreht wie die Motorwelle. Bei den anderen Werten dreht sie in die entgegengesetzte Richtung.

® Kombinationstyp — Hohlwellen-Flachgetriebe Einheit = Nm
Getriebeuntersetzung 5 10 15 20 30 50 100 200
Modell 100~2500 min' 20~500 10~250 6,7~167 5~125 3,3~83 2~50 1~25 0,5~12,5
Motordrehzahl =
3000 min”' 600 300 200 150 100 60 30 15
100~2500 min™! 0,48 1 1,5 2 3,1 51 10,2 17
BLH230KC-(FR -
3000 min”' 0,24 0,51 0,77 1 15 2,6 51 10,2
100~2500 min' 0,85 1,7 2,6 34 51 8,5 17 34
BLH450KC-CJFR -
3000 min™! 0,43 0,85 1,3 1,7 2,6 43 8,5 17
100~2500 min™' 1,7 34 51 6,8 10,2 17 34 68
BLH5100KC-[JFR -
3000 min”' 0,85 1,7 2,6 3,4 51 8,5 17 34

@ Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
® Das Flachgetriebe dreht sich beim Betrachten von der Vorderseite in entgegengesetzter Richtung zum Motor. Bei Betrachtung von der Riickseite (Motorbefestigungsseite) dreht es sich in der

gleichen Richtung wie der Motor.

M Drehrichtung des Hohlwellen-Flachgetriebes

Das Hohlwellen-Flachgetriebe des Kombinationstyps dreht sich entsprechend des Drehrichtungseingangs des Treibers in der unten dargestellten Richtung.

Ansicht von vorne Ansicht von hinten

Flachgetriebe Flachgetriebe

Wenn der CCW-

Wenn der CW-

Wenn der CCW-
Eingang auf ON geschaltet ist.

Eingang auf ON geschaltet ist.

Wenn der CW-
Eingang auf ON geschaltet ist.

Kennwerte B-59 / Abmessungen B-59 / Anschluss und Betrieb B-65 / Motor- und Treiberkombinationen B-68
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M Zulassige Radiallast und zuldssige Axiallast

@ Getriebetyp/Kombinationstyp — Stirnradgetriebe
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Zulassige Radiall - .
. Zuldssige Axiallast
Modell Getriebeuntersetzung 10 mm vom Wellenende 20 mm vom Wellenende N
N N
BLHO15K-[] 5,10,15,20,30,50, 100 50 - 30
5 100 150
BLH230KC-[] 10,15,20 150 200 40
30,50, 100,200 200 300
5 200 250
BLH450KC-[] 10,15,20 300 350 100
30,50, 100,200 450 550
5 300 400
BLH5100KC-[] 10,15,20 400 500 150
30,50, 100,200 500 650
® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
®Kombinationstyp - Hohlwellen-Flachgetriebe
Zuldssige Radiallast Zulassige Axiallast
Modell Getriebeuntersetzung 10 mm von der Montageflache des Getriebes | 20 mm von der Montageflache des Getriebes
N N N
BLH230KC-(IFR 5.10 40 370 200
15,20, 30,50, 100, 200 500 400
510 800 660
BLH450KC-[JFR 400
15,20,30,50, 100, 200 1200 1000
510 900 770
BLH5100KC-[JFR 15,20 1300 1110 500
30,50, 100,200 1500 1280
® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
®Rundwellentyp
Zulassige Radiallast
Modell 10 mm vom Wellenende 20 mm vom Wellenende Zulassige Axiallast
N N
BLHO15K-A 50 -
BLH230KC-A 70 100 Die zuléssige Axiallast darf die Hélfte
BLH450KC-A 120 140 der Motormasse nicht iiberschreiten.
BLH5100KC-A 160 170

M Zulassige Lasttragheit des Getriebetyps/Kombinationstyps: J

@ Getriebetyp/Kombinationstyp — Stirnradgetriebe Einheit = x 10" kgm?

ol Getriebeuntersetzung 5 10 15 20 30 50 100 200
BLHO15K-[] 0,4 17 39 7 15,7 437 437 -
BLH230KC-[] 1,55 6,2 14 24,8 55,8 155 155 155
BLH450KC-[] 55 22 49,5 88 198 550 550 550
BLH5100KC-] 25 100 225 400 900 2500 2500 2500

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.

®Kombinationstyp — Hohlwellen-Flachgetriebe Einheit = x 10" kgm?

ol Getriebeuntersetzung 5 10 15 20 30 50 100 200
BLH230KC-[JFR 1,55 6,2 14 24,8 55,8 155 155 155
BLH450KC-(JFR 55 22 49,5 88 198 550 550 550
BLH5100KC-[JFR 25 100 225 400 900 2500 2500 2500

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
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B Drehzahl - Drehmoment-Charakteristik

Dauerbetriebsbereich: In diesem Bereich ist der Dauerbetrieb mdglich.

Begrenzter Belastungsbereich: Dieser Bereich wird hauptsachlich beim Beschleunigen verwendet. Wenn eine Last einwirkt, die das
Nenndrehmoment kontinuierlich fur ca. 5 Sekunden Uberschreitet, wird der Uberlastungsschutz aktiviert und der
Motor wird angehalten.

BLHO15K-[1/BLHO15K-A
01 Anlaufdrehmoment
£0,075 g ) Nenndrehmoment
= Begrenzter Belastungsbereich
20,05
o
=
S Dauerbetriebsbereich
(=)
0 T T T T T
100 1000 2000 3000

Drehzahl [min™"]

BLH450KC-[/BLH450KC-[[FR/BLH450KC-A

0,3 7 Anlaufdrehmoment Nenndrehmoment

— 0,24 -
g 02 4 Begrenzter BelastungsberemN/
= 350 % des Nenn-
IS drehmoments
§ 0,1 Dauerbetriebsbereich
5

0 T T T 1

100 1000 2000 3000

Drehzahl [min™]

= Wert fiir 24 VDC ohne Verldngerungskabel

® Bei den Getriebetypen/Kombinationstypen gelten die Werte nur fiir den Motor.
@ Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.

Hl Abmessungen (Einheit = mm)

BLH230KC-[/BLH230KC-[JFR/BLH230KC-A

02 - Anlaufdrehmoment
_ Nenndrehmoment
£ 0,15 -
= 12 Begrenzter Belastungsbereich
5 8’1 ] %50 % des Nenn-
g 7 drehmoments
% Dauerbetriebsbereich
a
0 T T T 1
100 1000 2000 3000

Drehzahl [min™]

s« Wert fiir 24 VDC ohne Verldngerungskabel

BLH5100KC-[1/BLH5100KC-FR/BLH5100KC-A

Drehmoment [Nm]

0,6 Anlaufdrehmoment Nenndrehmoment
0,54
044 Begrenzter Belastungsbereich
’ %50 % des Nenn-
drehmoments
0,2 Dauerbetriebsbereich
0 T T T 1
100 1000 2000 3000

Drehzahl [min™]

s Wert fiir 24 VDC ohne Verldngerungskabel

®Beim Kombinationstyp sind Befestigungsschrauben enthalten. Abmessungen der Befestigungsschrauben =» Seite B-72

®15W
Getriebetyp
BLHO15K-[]
Getriebemotor: BLHMO15K-[]
Masse: 0,5 kg
79 20+1 N
5. .3 ]
12 o3 &
] e P 4
n_=_(1 | | 5 N
e |
-
= Motorzuleitungen, 500 mm Lénge
UL 3265, AWG24
Rohr ¢6

Gehause: 43645-0800 (MOLEX)

4x M4 %8 tief

@ Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.

<>Rundwellentyp

BLHO15K-A

Motor: BLHMO15K-A
Masse: 0,25 kg

43

N
2 20s oS
5 11,5 = <@ 4X$3,5
5 3 & durchgehend

e o7 S
oF—F

=i HEERN

o

|| O

T
&

Motorzuleitungen, 500 mm Lénge
UL 3265, AWG24

Rohr $6

Gehéduse: 43645-0800 (MOLEX)
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0]

_:‘:

2}

3

§ @30 W

® <{>Motor/Stirnradgetriebe

8 Modell Motormodell Getriebemodell Getriebeuntersetzung L
= 5-20 34
9_ BLH230KC-[] BLHM230KC-GFS GFS2G 30~100 38
% 200 43
=

Masse: 1,0 kg (einschlieBlich Getriebe)

42 L 32+ & <Keil und Keilnut
8 14 e 445 - . .
2% | o3 durchgehend (der Keil ist beim Getriebe enthalten)

B AL 2058 = 0 +0040  Se
= S’j 25402 o3|  4-003 40 -
= Yo <« oy
3 u = 8 = = % J

L A-A

Motorkabel $9, 500 mm Lénge

31
Gehause: 43645-0800 (MOLEX)

<{>Motor/Hohlwellen-Flachgetriebe
BLH230KC-CFR

Motor: BLHM230KC-GFS

Getriebe: GFS2GLIFR

Masse: 1,3 kg (einschlieBlich Getriebe)

o
48 3 3 i 4X55
0,8 2 =3 40 durchgehend
<
< NE
r o
< .«ﬁ Ml o
3 ' I b
Q2
e} (= 0|
S —: S
3 IR
) Jic .
b 1.5 11
Motorkabel 9, 500 mm Lénge 42 39.8
49
14 14
Gehiuse: 43645-0800 (MOLEX =l 15 Bl
ehéuse: 5- (MOLEX) 31,15 ‘ 1,15£
f,_: §c. yz: z—4 %o f;
{Keil (enthalten) KN _Qh ﬁj@ ‘o|
R . B o
25+0,2 E 4-003
.

ER T

A-A

<>Rundwellentyp

BLH230KC-A

Motor: BLHM230KC-A

Masse: 0,5 kg

42 24+4
g T2 4% db4,5
durchgehend

¢843,015(h7)

60

Motorkabel ¢9, 500 mm Lénge TT

31
\Gehéuse: 43645-0800 (MOLEX)

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
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w
=
o
S
50 W g
<{>Motor/Stirnradgetriebe ®
Modell Motormodell Getriebemodell Getriebeuntersetzung L 8
5-20 41 =
BLH450KC-[] BLHM450KC-GFS GFS4G[] 30~100 46 ]
200 51 g
Masse: 1,8 kg (einschlieBlich Getriebe) =1
42 L 35:1 T <Keil und Keilnut
8 7 = 4% 46,5 - . .
1 o5 | .3 durchgehend (der Keil ist beim Getriebe enthalten) m
i o s &
A @ s ‘25:0,2‘ 8 5—8,03‘ ‘ 5+3’040i i g é
H 2 u": o) :
=1 § = % JEF: 8- ﬁ
A-A
i 8w
= o &
Motorkabel $9, 500 mm Lénge =
g
31 '.é
\Gehéuse: 43645-0800 (MOLEX) 3w
c -
5 C
«Q
<>Motor/Hohlwellen-Flachgetriebe
BLH450KC-[IFR g
Motor: BLHM450KC-GFS ®
Getriebe: GFS4GLIFR §
Masse: 2,4 kg (einschlieBlich Getriebe) g
= 80 4x 6,5 5
53.2 4 2 +0,040 durchgehend
1 3 3 50
oS A
i : g
LA 2 S \\ | g
r H n = E]
HO)- = g Ve = e
\ = I L 08
=4 b=ty
0| @( 2
8 C U 3
1] R
Motorkabel ¢9, 500 mm Linge 8 J,ﬂ il
42 45,2
55,2
Gehause: 43645-0800 (MOLEX) 1 0‘8 181 ;
115 115
[se) [==)
I I
= ;;v ?I A R.v g'o
fig|o 43 < 2ol
L e N — 2 e
. -
<Keil (enthalten) e ==
2502 _S 5-008
ey @]
i S—— =
A-A

@ Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
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<>Rundwellentyp

v}
_C‘:
@
(0]
2
o
7]
]
O
v
=
o
o
o
)
5

BLH450KC-A
Motor: BLHM450KC-A
Masse: 0,8 kg
42 i 32:1 _ 4% 6,5
= = durchgehend
% | . o5
o 5| 3o
8 -o|B
7L
o
N~
=
' Motorkabel $9, 500 mm Lange | ||
3
Gehause: 43645-0800 (MOLEX)
@100 W
<{>Motor/Stirnradgetriebe
Modell Motormodell Getriebemodell Getriebeuntersetzung L
5~20 45
BLH5100KC-(] BLHM5100KC-GFS GFS5GT] 30~100 58
200 64
Masse: 2,9 kg (einschlieBlich Getriebe)
o L 4= ¢Keil und Keilnut
1 e = 4% 85
3405 =| i X8, ili i i
%75, M6x12 tief durchgehend (der Keil ist beim Getriebe enthalten)
——
— A B|® So
|| ] Sle 25:02 _8 6-008 60 T
: - 1 T A
o ‘*A o [{=) i
S 8] - = @
B A-A
; Motorkabel $9, 500 mm Lénge

%_—/%%Gehause 1-178288-3(AMP) | 31

Gehause 51103-0500 (MOLEX)

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
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<>Motor/Hohlwellen-Flachgetriebe
BLH5100KC-[IFR

Motor: BLHM5100KC-GFS

Getriebe: GFS5GLIFR

Masse: 3,6 kg (einschlieBlich Getriebe)

ualolo|\-D @ sojualsing

— 90
; 65.2 g g 6 6™ 4% 8,5
-2 durchgehend
—A g =1 ]
i i b
% /fﬁ 4 (=2} _% Py ﬁ_j s 2’0 rz:
&J/ T © J ¥ )T N]‘” g
«Q
—A

ME&A

13 ] 1) S
I a >
©f @ o e
w
g - i g
(1]
o
o
— E
2B
b J A 11 5¢c
57 55,2
Gehause 1-178288-3 (AMP) 67,2

22 22
Gehéuse: 51103-0500 (MOLEX) 13 13
1,15 1,15

S
£
_ = g
Motorkabel $9, 500 mm Lénge ) “ T 2 £
o 2 E
S |8 = =t 3 |& S

ESES Solds

B _|F
5’8 DI 1€ Sl's
S| 2 s &

<Keil (enthalten)

25*0 2 5 0 03 L

uopejjeisu|

<Rundwellentyp
BLH5100KC-A
Motor: BLHM5100KC-A
Masse: 1,4 kg
57
10

4X 8,5
durchgehend \

90

11

31

Gehduse: 1-178288-3 (AMP)
Gehduse: 51103-0500 (MOLEX)

Jﬁ/ Motorkabel $9, 500 mm Lénge —[T

@ Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.

Kennwerte B-59 / Abmessungen B-59 / Anschluss und Betrieb B-65 / Motor- und Treiberkombinationen B-68 B-63



o)
_:‘:
a
®
=] .
) OTreiber
% BLHD15K, BLHD30K, BLHD50K BLHD100K
o Masse: 0,1 kg Masse: 0,3 kg
Q max. 72 max. 131
= 4 63+0,2 45 121=05
S ©
= ! —
(1] ) S 2 T
=) (Y 2X$35 = SN 2x 3,5 durchgehend
g3 4/ durchgehend %3S o~
b= o (175 CN:43650-0815 (MOLEX) g % %
\ = & E
CN2: B12B-PHDSS-B (JST) 2
CN1: 43650-0218 (MOLEX)
ON1: 11792763 (AMP) CN4: 1-178293-3 (AMP)
3.8, bd02 CN2: $12B-PHDSS-B (JST) CN3: 53426-0510 (MOLEX)
ST o 35 12305
3 o
B ]
5 & L o
& % 7 B e o i I P
1 1
Bt
Sl
®
{Treiber-Eingangs-/Ausgangssignalkabel (enthalten)
OFur15W, 30 W, 50 W, 100 W
! |
% Zuleitungen UL 1007, AWG26
Gehéuse: PHDR-12VS (JST)
{Treiber-Stromversorgungskabel (enthalten)
OFur15W, 30 W, 50 W OFur 100 W
300 ) 300

[ |

i Zuleitungen UL 3266, AWG22

\Zuleitungen UL 3266, AWG18

\Gehéuse: 43645-0200 (MOLEX)
Gehéuse: 1-178128-2 (AMP)
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M Anschluss und Betrieb

®Bezeichnungen und Funktionen der Treiberteile

15W, 30 W, 50 W 100 W

ualolo|\-D @ sojualsing

Motor-
steckverbinder I
T
o,
£
3
«Q
>
Stromversorgungs- (2] E
steckverbinder g
RN g
; e : 3
(7]
k-]
I N O I ]
Stromversorgungs- Motor- 22
steckverbinder steckverbinder 3 €

[1]Drehzahlpotentiometer

[2JEingangs-/Ausgangssignal

=]
bl
Anzeige Potentiometerbezeichnung Funktion Anzeige Eingang/Ausgang Pin Nr. Funktion g
Internes Einstellung und Justierung der Betriebsdrehzahl des 1 ALARM-Ausgang Z
VR1 ) Ausgang £
Drehzahlpotentiometer Motors. 2 SPEED-Ausgang §
Beseh , Einstel Besch , Gemeinsames E/A-Signal 3 GND a
eschleunigungs- instellung einer gemeinsamen Beschleunigungs- =
VR2 Abbremszeitpotentiometer Abbremszeit im Bereich von 0,5 bis 10 Sekunden. 4 VRL-Eingang -
Analogeingang 5 VRM-Eingang 7
6 VRH-Eingang g
CN2 5
7 ALARM-RESET-Eingang =
8 INT.VR/EXT-Eingang =
. 9 CW/CCW-Eingang
Eingang
10 RUN/BRAKE-Eingang
" START/STOP-Eingang
12 NC
® Anschlussdiagramme
SO15W, 30 W, 50 W S>100 W
Treiber Treiber
Stromanschluss ._Sehwarz | 5 |GND - Stromanschluss Rot 5 | 104 v+ -
An 24 VDC angeschlossen (+£10%) Rot CN1 An 24 VDC angeschlossen (+10%) Schwarz CN1
Stromversorgung 1| +24v — Stromversorgung GND* —
=«Die Anschlussposition
weicht von der Anschlussposition bei den
12 | NG = 15 W-, 30 W- und 50 W-Modellen ab. 12 NG —
Start/Stopp-Eingang [ Q. Jart 1 SOWAIZ 4y Fgmagrerop StartStopp-Eingang %, St 1S4y TopagrsTop
Bremseingang [ Jh. é%‘f‘g?{‘smpp]—vm 10 | RUN/BRAKE Bremseingang (Jhs. E‘;%?{‘Smpp]—m 10 | RUN/BRAKE
Drehrichtungswechseleingang [ S gng]i(u‘rau 9 | CW/cewW Drehrichtungswechseleingang (O 8‘{;"\,\,]7%] 9 | cw/cew
Drehzahlpotentiomenter-Auswahleingang [ Or. 'E"xtfe'r':,]M 8 | INT.VR/EXT-Eingang Drehzahlpotentiomenter-Auswahleingang [ rs. L'lﬂ%',ﬂw 8 | INT.VR/EXT-Eingang
Narmrickstellungs-Eingang [, Fuckstetung)_ VIOl 2y sy peceT Eingang| oy Alarmriickstellungs-Eingang (O Ricksteitng) _ VIOWRItI™5Fyy g gy peceT-gingang| oo
6 |VRH (E/A) 6 |VRH (E/A)
Griin Griin
Drehzahleinstellung | 0~5 VDG 5 |VRM Drehzahleinstellung | 0~5 VDG 5 |VRM
DC-Stromversorgung | min. 1 mA Gelb 4 VAL DC-Stromversorgung | min. 1 mA Gelb |, VAL
GND Orange |5 1 GND Orange I ' gnp
Drehzahlausgang Rot 2 | SPEED-Ausgang Drehzahlausgang Rot 2 | SPEED-Ausgang
Alarmausgang Braun Iy | aLARM-Ausgang  — Alarmausgang Braun Iy | aLARM-Ausgang | —
Beschleunigungs-/Abbremszeitpotentiometer ——— ) Beschleunigungs-/Abbremszeitpotentiometer ——— )
Internes Drehzahlpotentiometer ——————» ) CN3 Internes Drehzahlpotentiometer ——————» )
Motor
.
Motor Motor | CN3
Motor D
—| Motor |CN4
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%1 Mindestens 10 ms

® Ablaufdiagramm
2 Drehzahlschaltung/Abbremsrampe Lauf/Sofortstopp Schalten der Drehrichtung
H L ,
[ || ||
Hohe Drehzahl s:3
3
* *3
CW (Unrzeigersinn) Niedrige Drehzah
3 *3
Motorbetriebs-
muster
%2
CCW (Gegenuhrzeigersinn)
%3
ON
START/STOP- START START
Ei -
ingang OFF *1 1
ON
CW/CCW-
Engang g c cow ow
el *1
1 #1
RUN/BRAKE-  ON
Eingang e RUN .| RN RUN
*1
#1 #1 )
. or’ *1
INTVR/EXT-  ON
Engang  opf EXT INTVR EXT INTVR EXT
#1
speep-  ON —‘ """""""" 1—‘ """"" r[ """"""""""" ~
Ausgang  gpp  Le-eoeoeooooodl Lol b Lol Lol

®Samtliche Betriebe wie Betrieb/Stopp, Sofortstopp und die
Umschaltung der Drehrichtung werden Uber die Signale START/
STOP, RUN/BRAKE und CW/CCW gesteuert.

®Werden die beiden Signale START/STOP und RUN/BRAKE
auf ON gesetzt, dreht sich der Motor. Der Motor beschleunigt
innerhalb der am Potentiometer flir die Beschleunigungs-/
Abbremszeit eingestellten Zeit auf seine Solldrehzahl. Liegt
dabei das Signal CW/CCW auf ON, dreht sich der Motor vom
Wellenende her gesehen im Uhrzeigersinn; liegt das Signal CW/
CCW auf OFF, dreht sich der Motor im Gegenuhrzeigersinn.

®Wird das Signal RUN/BRAKE auf OFF gesetzt, wahrend das
Signal START/STOP auf ON liegt, stoppt der Motor sofort.
Wird das Signal START/STOP auf OFF gesetzt, wéhrend das
Signal RUN/BRAKE auf ON liegt, wird der Motor innerhalb
der am Potentiometer fiir die Beschleunigungs-/Abbremszeit
eingestellten Zeit angehalten.

®Jedes Eingangssignal muss mindestens 10 ms lang anliegen.

®Andern Sie niemals zwei oder mehr Eingangssignale gleichzeitig
(Umschaltung ON/OFF). Zwischen der Umschaltung von
einzelnen Eingangssignalen muss eine Zeitspanne von
mindestens 10 ms liegen.

# 2 Die Richtung betrifft nur den Motor. Die spezifische Richtung &ndert sich mit der Getriebeuntersetzung.
#3 Der Motor startet/stoppt iiber den Zeitraum, der mit dem Beschleunigungs-/Abbremszeitpotentiometer eingestellt wurde.

®Eingangs-/Ausgangssignalschaltungen

<Eingangsschaltung

Bei den Eingangssignalen des Treibers wird die C-MOS-Eingangslogik

verwendet.

Eine Spannung von 0 bis 0,5 V reprasentiert den Signalzustand ON,
eine Spannung von 4 bis 5 V den Signalzustand OFF.
® 5V C-MOS-Ausgang von der externen Steuervorrichtung

START/STOP
RUN/BRAKE
CW/ccw
INT.VR/EXT
ALARM-RESET

+5V C-MOS
GND

Interne Schaltung

—‘—0,1 wF

“ou

Tov

e Open Collector Output von der externen Steuervorrichtung

START/STOP

RUN/BRAKE

Cw/ccw

INT.VR/EXT
Open ALARM-RESET
Collector

GND

Interne Schaltung

+5V
10 kQ
C-MOS
2,2kQ
0,1 uF

YLOV

® Schalteranschluss

START/STOP
RUN/BRAKE
CW/CCW
INT.VR/EXT

.
Schalter™ 5 ARM-RESET

oy

Interne Schaltung

s Verwenden Sie einen Schalter, der fiir das Offnen/SchlieBen eines Stromkreises mit

max. 1 mA bei 5 VDC geeignet ist.

ORIENTAL MOTOR GESAMTKATALOG

<{>Ausgangsschaltung

max. +26,4 VDC
max. 10 mA

—
DR

Setzen Sie einen Widerstand ein,
um den Strom auf héchstens
10 mA zu begrenzen.

Interne Schaltung

SPEED
ALARM

2502458 oder
aquivalent

<>SPEED-Ausgang
Der Treiber gibt 30 Impulse (mit einer Breite von 0,3 ms) pro
Umdrehung der Motorausgangswelle aus, gleichlaufend mit dem
Motorbetrieb.
Sie kénnen die SPEED-Ausgangsfrequenz messen und darliber die
Motordrehzahl berechnen.
SPEED-Ausgangsfrequenz [Hz]

X 60

30

1
SPEED-Ausgangsfrequenz (Hz) = T

-

0.3 ms

Motordrehzahl (min™) =

<ALARM-Ausgang
Der ALARM-Ausgang liegt normalerweise auf ON und wechselt bei
einem Alarm auf OFF.

<ALARM-RESET

Bei angehaltenem Motor wird der Alarm zurlickgesetzt, indem dieses

Signal zuerst auf ON und dann wieder auf OFF geschaltet wird.

Vor dem ALARM-RESET muss einer der beiden Eingdnge START/

STOP oder RUN/BRAKE auf OFF gesetzt werden. Ein ALARM-RESET

ist nicht moglich, wenn beide Signale auf ON geschaltet sind.

Hinweise:

® Das Ausgangssignal wird {iber einen Open Collector Output ausgegeben. Es wird deshalb
eine externe Stromversorgung (Vcc) bendtigt.

® Verwenden Sie eine Stromversorgung mit einer Spannung von maximal 26,4 VDC und
schlieBen Sie einen Begrenzerwiderstand (R) an, damit der Ausgangsstrom 10 mA nicht
(iberschreiten kann. Wird weder die Drehzahlausgang noch die Alarmausgang verwendet,
ist ein externer Anschluss der Ausgange nicht erforderlich.
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® Drehzahl-Einstellmethode

{lInternes Drehzahlpotentiometer

Wird der INT.VR/EXT-Eingang auf ON gesetzt, kann die Drehzahl mit
dem internen Drehzahlpotentiometer eingestellt werden.

Dieser Anschluss ist nicht erforderlich, wenn das interne

Drehzahlpotentiometer nicht verwendet wird.
Treiber

OFF

B,

{Externes Drehzahlpotentiometer (separat erhaltlich)
Soll die Einstellung der Motordrehzahl nicht direkt am Treiber erfolgen,
ist ein optional erhéltliches externes Drehzahlpotentiometer wie folgt
anzuschlieBen.

Externes Drehzahlpotentiometer PAVR-20KZ (separat erhéltlich)

Treiber

3500
3000 /
2500

2000

1500 /

Drehzahl [min”']

1000

500

0 20 40 60 8 100
Skalenplattenwert
Externe-Drehzahlpotentiometerskala—Drehzahl-Charakteristik
(représentative Werte)

<>Externe DC-Spannung
Soll die Einstellung der Motordrehzahl Uber eine externe DC-Spannung
erfolgen, ist folgender Anschluss vorzunehmen.

Externe DC-Stromversorgung

Treiber

3500

3000
2500

2000 /
1500 /

1000 //

500
/

0 1 2 3 4 5
DC-Spannung [VDC]
Externe DC-Spannung—Drehzahl-Charakteristik
(reprasentative Werte)

Drehzahl [min”']

Hinweis:

® Die in der Grafik angegebene Drehzahl entspricht der Motordrehzahl. Die Drehzahl der
Getriebe-Ausgangswelle bei dem Getriebe- oder Kombinationstyp wird berechnet, indem
die in der Grafik angegebene Drehzahl durch die Getriebeuntersetzung geteilt wird.

® Multi-Motorsteuerung

Bei Verwendung einer externen DC-Stromversorgung oder eines
externen Drehzahlpotentiometers kdnnen zwei oder mehr Motor-
Treiber-Sets mit gleicher Drehzahl betrieben werden.

Verwendung einer externen DC-Stromversorgung
®Verwenden Sie eine DC-Stromversorgung, deren Stromversorgungs-
kapazitdt mindestens dem in der folgenden Gleichung berechneten

Wert entspricht.

Stromversorgungskapazitét (N ist die Anzahl der Treiber)

I =1XN (mA)

Beispiel: Bei Verwendung von zwei Treibern sollte die Strom-
versorgungskapazitat mindestens 2 mA betragen.

®Die Leitungen fur die Eingangs-/Ausgangssignale sind fur jeden

Treiber getrennt anzuschlieBen.
®Unterschiedliche Motordrehzahlen lassen sich ausgleichen, indem
ein Widerstand von 1,5 k(}, 1/4 W an die Klemme M des ersten
Treibers und jeweils ein Regelwiderstand (VRn) von 5 k(), 1/4 W an
die jeweiligen Klemmen M der anderen Treiber angeschlossen wird.
Steuerleitung
DC-Strom- (3
versorgung
0~5VDC
Treiber Treiber
H H VRn
1,5kQ, 1/4W 5kQ, 1/4W
CN2 M CN2 M
L L
+24V +24V
CN1 CN1
GND GND
Stromversorgungs-

leitung

Verwendung eines externen Drehzahlpotentiometers

Verwenden Sie wie unten gezeigt eine gemeinsame Stromversorgung

und eine gemeinsame Drehzahlsteuerleitung zur Einstellung der

Drehzahl an VRx.

®Der Widerstand des externen Drehzahlpotentiometers wird anhand
der folgenden Gleichung berechnet.

Widerstand (N ist die Anzahl der Treiber) VRx = 20/N (k€), N/4 (W)
Beispiel: Bei Verwendung von zwei Treibern betrégt der Widerstand
10 kQ, 172 W.

®Die Leitungen fur die Eingangs-/Ausgangssignale sind fur jeden
Treiber getrennt anzuschlieBen.

®Unterschiedliche Motordrehzahlen lassen sich ausgleichen, indem
ein Widerstand von 1,5 k), 1/4 W an die Klemme M des ersten
Treibers und jeweils ein Regelwiderstand (VRn) von 5 kQ), 1/4 W an
die jeweiligen Klemmen M der anderen Treiber angeschlossen wird.

®Bei Verwendung eines externen Drehzahlpotentiometers diirfen nicht
mehr als fiinf Motoren gleichzeitig betrieben werden.

8 Steuerleitung
VRx 2
1
Treiber Treiber
H = H VRn
15k, 1/4W 5k, 1/4W
CN2 M CN2 M
L L
+24V +24V
CN1 CN1
GND GND
Stromversorgungs-

leitung
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B-68

M Liste der Motor- und Treiberkombinationen

@ Getriebetyp
Bei dem Getriebetyp sind Motor und Getriebe integriert. Die Kombination aus Motor und Getriebe kann nicht gedndert werden.
Ausgangsleistung Modell Getriebemotormodell Treibermodell
1B5W BLHO15K-[] BLHMO15K-[] BLHD15K

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.

®Kombinationstyp — Stirnradgetriebe
Der Kombinationstyp wird mit Motor und bereits vormontiertem Getriebe mit Stirnradgetriebe geliefert.

Ausgangsleistung Modell Motormodell Getriebemodell Treibermodell
30w BLH230KC-[] BLHM230KC-GFS GFS2GL] BLHD30K
50W BLH450KC-[] BLHM450KC-GFS GFS4GL] BLHD50K
100W BLH5100KC-[] BLHM5100KC-GFS GFS5GL] BLHD100K

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.

® Kombinationstyp — Hohlwellen-Flachgetriebe
Der Kombinationstyp wird mit Motor und bereits vormontiertem Hohlwellen-Flachgetriebe geliefert.

Ausgangsleistung Modell Motormodell Getriebemodell Treibermodell
30w BLH230KC-[JFR BLHM230KC-GFS GFS2GLIFR BLHD30K
50W BLH450KC-(JFR BLHM450KC-GFS GFS4GLIFR BLHD50K
100w BLH5100KC-[JFR BLHM5100KC-GFS GFS5GLIFR BLHD100K

® Geben Sie beim Modellnamen in das Feld (CJ) die Getriebeuntersetzung ein.
®Rundwellentyp

Ausgangsleistung Modell Motormodell Treibermodell
15w BLHO15K-A BLHMO15K-A BLHD15K
30w BLH230KC-A BLHM230KC-A BLHD30K
50W BLH450KC-A BLHM450KC-A BLHD50K
100w BLH5100KC-A BLHM5100KC-A BLHD100K

@ Ritzelwellentyp

Ausgangsleistung Modell Motormodell Treibermodell
30w BLH230KC-GFS BLHM230KC-GFS BLHD30K
50w BLH450KC-GFS BLHM450KC-GFS BLHD50K
100w BLH5100KC-GFS BLHM5100KC-GFS BLHD100K

M Zubehor (separat erhaltlich)
@ Verliangerungskabel

Mit diesen Kabeln kann der Abstand zwischen Motor und Treiber vergréBert werden. Die maximale Verldngerung betréagt 2 m.

OFur15W, 30 W, 50 W

CCO2BLH (1,5 m)

7,6
5311 .

1500

U

}

Treiberseite

o9

Gehiuse: 43645-0800 (MOLEX)

Gehduse: 43640-0801 (MOLEX)

2485 £/

Motorseite

OFir100 W
CCO2AXH2 (1,5 m)

115

1500

‘ ‘ Gehiuse: 1-178288-3 (AMP)

1

7 26,76

14

=

75\ Gehduse: 51103-0500 (MOLEX)

Gehause: 1-177648-3 (AMP) ‘

b9

Gehéuse: 51198-0500 (MOLEX)

Treiberseite
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Motorseite
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