Ridici systém pro etiketujici rotacni stroje
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s bezkomutatorovymi motory s ,vysokym poctem poli“

Diky dostupnosti tohoto systému se v posledni dobé zvySila poptavka po elektronice, které je dostupna za
prijatelnou cenu. Ta dokaze snadno fidit hardware pro potisk nejriznéjsich lahvi, plastovych oballi a dalSich

rotacnich predmétd.

Systém , ktery pro takovou a podobnou
aplikaci nabizime pouZiva bezkomutatorové
Ctyr fazové krokové motory napajené stridavym
proudem s uzavienou zpétnou vazbou jehoz
soucasti je téz opticky inkrementalni snimac
nebo absolutni magneticky snima¢ s doko-
nalou digitaini elektronikou pro synchronizaci
tisku a soucasnou rotaci lahvi.

4 Technologie SERVOSTEP f*d?
2 AC synchronni motory s vy-
sokym poctem pold, které jsou
® Vv dnesni dobé dostupné jsou
indikované jako Ctyrfazové nebo
trifazové krokové elektromotory. Tyto krokové
motory jsou uzivané pro ekonomicka feseni
a pracuji bez zpétné vazby. Nase nabidka se
jednoznacné orientuje na motory se zpétnou
vazbou jeZ jsou charakterizované kontrolou nad
rychlosti a Ghlovymi krokem s vysoce konkurenc-
ni cenou vzhledem k uZiti v porovnani s bezko-
mutatorovymi motory i s nizSim poctem polu.
Ve snaze ziskat precizni kontrolu nad polo-
hou motoru jsme vyvinuli servopohon (SER-
VOSTEP) technologicky zalozeny na plynulé
regulaci fazového proudu implementovaného
pomoci algoritmu nazvaného f*d? algoritmus.
Algoritmus F*d? neprovadi obvyklou zménu
souradnic pfi zméné posunuti faze proudu ve
vinuti motoru, ale realizuje souradnicové zmény
prfimo ve statoru motoru pomoci amplitudové
modulace, vektorového Ghlu ve funkci rychlosti.
Vypocet rychlosti vypocitame podle algo-
ritmu f*d? pfi povoleni vysokého kmitoétu na
buzeni motoru pres generéator a tim ziskame:
- tichou rotaci;
- maximalni toivy moment ve vSech rych-
lostech;
- sinusové proudy oprosténé od harmonic-
kych kmit(.

Vlastnosti bezkrokového fizeni se zpétnou
vazbou.

U servopohonu a krokovych elektromotord
je pozice dana zaslanou signalizaci ze snimace
jez je namontovan na konec hridele rotoru
motoru , ktery zajisti dhlovy posun polohy
rotoru. Ridi se tak procesy pomoci DSPC (digi-
talni signdl fidiciho procesoru) signal snimace
reguluje aktualni fazi PWM spinaci frekvence
tranzistorG silového mustku.

Diky charakteristice servomotoru na stfida-
vou dynamiku snimace mUZe rotor okamzité
zaujmout pfesnou pozici.

Analyza uzavieného obvodu.
Na rozdil od motoru s malym poctem péld
umoznuje fizeni obvodu se zpétnou vazbou

vykonat nastaveny rychlostni profil s extrémné
presnym provedenim a se znac¢né redukovanou
okamZitou chybou.
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(blokové schéma integrovaného driveru Motor
Drive - Encoder SM2A )

V aktudlni regulované fazi musime mit na
zreteli nejen chybu pozice, ale také chybu
rychlosti, zrychleni s dvojnasobnou Ucinkem
odvozenym v fizené faze podle nasledujiciho
pravidla pro synchronni motory:
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& vyjadrfuje chybovou pozici a Kp, Kc,a Kf
jsou konstanty pro fizeni systému.

, kde

Na rozdil mezi teoretickou pozici a skutec-
nou pozici hfidele rotoru pohon pracuje ve
fazovém proudu. Pro realizaci nastaveni posu-
VU je nezbytné pamatovat na Ubytek proudu,
kroutictho momentu, ztraty energie, zamezeni
hluénosti, pro zna¢nou robustnost zarizeni.
Cely systém je fizen z fidici jednotky a ovlada
krokové motory bez prevodovky, ktera se tu
jevi jako zbytecna.

Tento typ Fi-
zeni motoru s
multipélovymi
motory nabizi =
fadu vyhod: Ju

- zvySeny ob-

jem fizeni

pohybu a jeho presnosti;

- nizkou spotrebu energie a vysokou Uginnost;

- Zadné rezonance;

- pfimy nahon coZ poskytuje vétsi garanci

pro vétSi oblast poufZiti;

- rovnomérnou rychlost rotace a konstantni

kroutici moment;

- moznost automatického prizplsobeni toku
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proudu pro udrZeni kroutictho momentu
k zajisténi klidové pozice

(prirdstkovy snima¢  (Integrovany servod-
400 pulsti/otacku) rive SM2A xxx)

Srovnavaci tabulka pro krokové motory bez
a se zpétnou vazbou.

zpétna vazba | bez zpétné vazby
pridrZovaci P o S
normaini sniZuje se pfi zvySeni frekvence
moment
rychlost normalni projevuji se oscilace
S ZvySuj i - L ~
fizeni 4 iuj e‘se P zarucené pri dodrZeni podminek.
zatizeni
spotfeba | minimaini zvySuje se s velikosti systému
hlucnost nizka Zzavisi na aktualnim kroku
Teplota optimaini vyssi diky zvyseni vykonu

Vyhody fizeni motoru pouzitim systému GVC
pro integrované pohony:

- neomezené mnozstvi komponent (1 fidici
jednotka a x integrovanych motord);

- snadnost pripojit se a podpora (sbérice);

- rychly start (bez kabelU);

- znacné zmensSeni hmotnosti stroje pfi rov-
nocenném krouticim momentu

VySe uvedena technologie GWC propojuje
moduly PLC, Fidici jednotku a komunikaéni

konvertor, pro sofistikované fizeni os pohonu
systému stroje:
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